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1. Fontos informaciok

- —

Kérjiik a hasznalat megkezdése eldtt olvassa el az alabbi informacidkat

A Lokommander II dekodereket kizardlag vasutmodellekhez tervezték. Egyéb felhasznalas nem
tamogatott.

A dekdder csatlakoztatisa vagy levalasztdsa elott teljesen sziintesse meg az aramellatast
(transzformator vagy tapegység).

Kertilje el a mechanikai igénybevételt vagy a dekdder panel siiritett levegdvel torténd befujasat.

Ne tavolitsa el a dekoderrdl a zsugorcsovet (ha van rajta).

Kertiilje el a dekdder és a vezetékek (beleértve a nem hasznaltakat is) elektromos érintkezését a
mozdony alvazaval. Vagja le a nem hasznalt kabelek végeit.

Ne forrasszon a dekdder dramkori lapjara semmilyen hosszabbitd kabelt, hacsak nem feltétleniil
sziikséges (hangmodulok, tapegység / energia tdroldo modul csatlakoztatasa).

Ne tekerje a dekodert semmilyen anyagba (példaul szigeteloszalagba). Ez a dekodder talmelegedését
okozza.

Csatlakoztassa a vezetékeket a hasznalati Utmutatoban leirtak szerint. A helytelen hasznélat/hibas
csatlakozés a dekoder hibas miikodését okozhatja, vagy akar karosithatja a dekodert
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2. Roviditések

ABC - Automatikus fékvezérlés (ABC fékezés) |n.c. - Nincs csatlakoztatva / hasznalva

AC - Valtakoz6 aram NMRA - National Model Railroad Association
BEMF - Back Electro-Motive Force PID - Proportional-Integral-Derivative
CBD - Allandé féktavolsag PoM - Programozas mikodés kozben/palyan
Clk - Orajel PT - Programozas programozé vaganyon
Cv - Konfiguracios valtozo (CV érték) RailCom - Kétiranyt kommunikacioés protokoll
DC - Egyenaram REV - Hatra irany

DCC - Digitalis parancsvezérlés RL - Hatso vilagitas

FL - Els6 vilagitas SPP - Smart Power Pack

FWD - El6re irany SUSI - Serial User Standard Interface

GND - Foldelés, negativ fesziiltség, V- V+ - Pozitiv tapfesziiltség, (+) kozos

LSB - Legalacsonyabb helyiértékii Bit / Byte Vmax - Maximum sebesség

Ml - Karbantartasi intervallum Vmid - Kozepes sebesség

MSB - Legmagasabb helyiértékii Bit / Byte Vmin - Minimum sebesség
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3. A kezelési utmutato tartalma

Koszonjik, hogy a Lokommander II dekodert valasztotta. Reméljiik, hogy ezzel tovabb noveli a
vasutmodellezés ¢lményét.

Ez a kézikonyv tobb fejezetre oszlik, amelyek 1épésrél 1épésre bemutatjak a Lokommander 11 dekoder
telepitését €s testre szabasat.

e A Lokommander II dekoderek altalanos leirasa targyalja a Lokommander II dekoderek kiilonbozo
formavaltozatait, valamint az elérhetd csatlakozé tipusokat.

e A dekoder telepitése ¢€s bedllitasa fejezet részletesen ismerteti a dekdderek telepitését. A
Lokommander II a piacon kaphato legtobb elektromos motort képes vezérelni. Javasoljuk, hogy
ehhez a fejezethez készitse €l6 a hasznalni kivant elektromos motorra vonatkozo informaciokat.

o A kovetkezo fejezetek hasznos informacidkat tartalmaznak a dekoder cimérdl / masodlagos cimérol
(dekdderzar), a motorvezérlésrdl, az inditasrdl, leallitasrol és a sebesség bedllitasarol, a funkciok
beallitasarol, valamint a digitalis és analog mikodésrol.

e A konfiguracios valtozok (CV értékek) teljes listaja a gyari alapértékekkel és értéktartomanyokkal a
kézikonyv végén talalhato (9. tablazat: CV tablazat).

e A Bitek és Byte-ok melléklet a decimalis-binaris rendszerekkel kapcsolatos informaciokat tartalmaz.
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4. Fobb jellemzok

e Altalanos DCC mobil dekéder, NMRA, NEM és RCN RailCommunity szabvany megfeleléssel*

e Tamogatja a PT és POM programozasi modokat

e Analog (DC) miikodés tamogatasa, konfiguralhato funkciokkal

e Felhasznalo altal beallithatd cimek: rovid (1-127) és hosszu (128-9999)

e Felhasznalo altal beallithato sebesség fokozatok: 14, 28 vagy 128 1épcséd

e Felhasznalo altal beallithatd sebesség 3 Iépésben (Vmin, Vmid, Vmax) vagy tablazatban (28 1épcso)

e Felhasznalo altal beallithaté tolatasi sebesség (CV114 hasznalataval), gyorsitas / lassitas tiltas
(CV115 hasznalataval)

e Allando féktavolsag aktivalasa ABC / DC szakasznal vagy nulla sebesség esetén.

e Csokkentett sebességii menet ABC Slow Speed szakaszban

e Terhelés kiegyenlités BEMF-en keresztiil

e Ingajarat funkcio

e Akar 10 szabalyozhato funkcio kimenet, maximum 300mA aramerdsséggel

e Kimenet hozzarendelése az FO, F1-F12 funkciokhoz

e Rovidzérlat és tularam védelem minden kimeneten (motor és funkcio)

e RAILCOM ® Kétiranyt kommunikacid

lLd. 4¢és5
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o SUSIO interfész

e Kimenetek a Smart Power Pack-hoz (SPP ©)

e FElektromagneses kuplung mozgatasanak lehetdsége

e A dekoder firmware a tOm programoz6 segitségével akar a mozdonyba épitve is frissithetd
e Kis befoglalo méretek, N, TT, HO, HOe méretaranyt modellekben is hasznalhatd

e Maximalis motor kimeneti aram: 1000mA

5. Miiszaki specifikaciok

e Tapfesziiltség tartomany (DCC palyafesziiltség): 4+24 V

e Készenléti aramfelvétel (minden kimenet kikapcsolva): < 10 mA
e Maximalis aramerdsség az egyes Kimenetekhez: 200 mA

e Maximalis teljes aramfelvétel: 400 mA

e Meéretek (kabelek és csatlakozok nélkiil): lasd 1. tablazat

o Suly:4+6¢

e Védettség: IPOO

e Uzemi hdmérséklet: 0 °C + +60 °C

e Térolasi hdmérséklet: -20 °C ++60 °C

e Paratartalom: max. 85 % parakicsapddas mentes
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6. A Lokommander Il dekdéderek altalanos leirasa

A Lokommander II dekodereket N, TT, HO, HOe méretaranyu vasutmodellekben vald hasznalatra
terveztek. A dekoderek kozotti kiilonbség a fizikai méretbdl, a csatlakozo tipusabol, a maximalis kimeneti
arambol és a rendelkezésre allo segédkimenetek szamabol all. Programozasi és felhasznalasi szempontbol
azonosak. Az 1. tablazat a Lokommander II dekoder modelleket tartalmazza a hozza tartozo cikkszamokkal
¢és méretekkel. A dekoder nevének kodolasa a kovetkezo:

- N18 = NEXT 18 anya csatlakoz6, 18 érintkezé

- 6P = NEM 651 apa csatlakozod, 6 tiis. A fehér pont jeloli az 1. 1abat (Motor Jobb).

- 8P =NEM 652 apa csatlakozo, 8 tiis

- P12, P16, P22 = PLUX 12, PLUX 16, PLUX 22 csatlakoz6; mindegyik rendelkezik egy index labbal

- M21 = MTC 21 anya csatlakozo, 21 tlis

- S =SUSI apa csatlakozo

- 90(R) = 90°-al elforditott csatlakozo; R jelolés: forditott 90°

- W = vezetékes dekodder. A vezetékek végén csatlakozo lehet.

- A kdd végén szerepld P beti jeloli a nagy teljesitménytt AUX3 és AUX4 kimenetet.

- MINI W22 kodok végén 1évo M betii: AUX3 +~ AUX7 kimenetek vezetékei is ra vannak forrasztva.

Csak a folyamatos szines vonalak jelzik a mar forrasztott vezetékeket; a szaggatott szines vonalak csak
tajékoztato jellegliek, és azt mutatjak, hogy a felhasznal6 hova forraszthat tovabbi vezetékeket.

A rajzokon a valds huzalszinek lathatok (NMRA szabvany szerint), és 100mm +5% hosszutak.
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1. tablazat: Lokommander Il sorozat

Modell Csatlakozo Cikkszam Méret (mm) Méret (inch)
N18 NEXT 18 2010216 14.2x9.2x3 0.56x0.36x0.12

M |ep NEM 651 2010220 12.9x9.2x3 0.50x0.36x0.12
(I: 6P90 NEM 651 2010221 12.9x9.2x3 0.50x0.36x0.12
R | W6P NEM 651 & Vezetékes 2010222 12.9x9.2x3 0.50x0.36x0.12
o |W Vezetékes 2010223 12.9x9.2x3 0.50x0.36x0.12
6P90R NEM 651 2010227 12.9x9.2x3 0.50x0.36x0.12

P12 PLUX 12 2010210 19.5x11x3.3 0.76x0.43x0.13

P16 PLUX 16 2010211 19.5x11x3.3 0.76x0.43x0.13
W6P NEM 651 & Vezetékes 2010207 20x11.6x3.8 0.78x0.46x0.15

M | W8P NEM 652 & Vezetékes 2010212 20x11.6x3.8 0.78x0.46x0.15
| | M21 MTC 21 2010208 20x15.5x4 0.79x0.61x0.16
N | M21S MTC 21 & SUSI 2010209 20x15.5x5 0.79x0.61x0.20
I | m21spP MTC 21 & SUSI 2010228 20x15.5x5 0.79x0.61x0.20
p22 PLUX 22 2010217 20.5x15x3.3 0.81x0.59x0.13
W22 Vezetékes 2010218 20.5x15x3.3 0.81x0.59x0.13
W22M Vezetékes 2010229 20.5x15x3.3 0.81x0.59x0.13
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A Lokommander 11 MICRO N18 NEXT 18 csatlakozoval és SPP vezeték forrpontokkal rendelkezik. A
labkiosztast és a forrpontok leirasat 1d. lent az 1. abra.

1. dbra: Lokommander Il Micro N18

Bal sinszal | | Bal sinszal

™ Motor Bal | | FL
= == = AUX2 || AUX6
A= | =] SUSI-Data/AUX4| | V+
A == GND | |GND
A — V+| | SUSI-CIKIAUX3
= e—— — AUX5 | | AUX1

RL | | Motor Jobb
Jobb sinszal | | Jobb sinszal

@paw i) (@) (@D
- ) 4 &0/ @D E
an %@
e
2 L
V+ e g
Ia
SPP |Toles oo di] n 1
GND ee U[ ' E

Feliulnézet
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A Lokommander 11 MICRO 6P, 6P90, 6P90R, W6P ¢és W ugyanarra a nyomtatott aramkori lapra (PCB)
épiil. A labak, vezetékek és forrpontok kiosztasat Id. a lenti, 2. abra.

2. abra: Lokommander Il Micro 6P, 6P90, 6P90R, W6P és W

V+

AUX4 RL AUX4 RL
AUX3 FL AUX3 FL
AUX2 Bal sinszal AUX2 Bal sinszal
AUXL Jobb sinszal AUXL Jobb sinszal
) Motor Bal Motor Bal
EE%DII 1’ Motor Jobb Motor Jobb

AUX4 @ o
AUX3 ® ¢

P V+
h RL GND ...
FL

[ SPPI: Toltes @ @ 0
=== Bal sinszl v a

AUX2 e e
AUX1 @0 === Jobb sinszal v o] &
h Motor Bal SUSI g:ﬁA o . "
Motor Jobb GND o o ofg Smmiis
Micro W6P— Alulnézet Feliilnézet — forrpontok leirdsa
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A Lokommander I MINI P12, P16, W6P és W8P ugyanarra a nyomtatott aramkori lapra (PCB) épiil. A
labak, vezetékek és forrpontok kiosztasat 1d. a lenti, 3. dbra.

3. abra: Lokommander Il Mini P12, P16, W6P és W8P

Aux2
[}

hRL

V+ °
SPP | Tolés ¢
G\ND o ¢

i FL Ijj Motor Jobb | [ FL
=== Bal Sinszl B MotorBal || v+

GND o === Jobb Sinszal ]| Jobb Sinszal || INDEX
SUSI DATA ¢ l s Motor Bal Bl | Bal Sinszal || RL
ok e Motor Jobb B AUXL||n.c.
Ve - = AUX2||n.c.

Aux2

V+ e SUSI-Data || SUSI-CIk
SPP E&')ltés - Motor Jobb | | Jobb Sinszal v+ | GND
GND e Motor Jobb || FL
RL v+ Motor Bal || V+

GND e Jobb Sinszal | INDEX
Sus| | PATA » AUXL | FL Bal Sinszl | RL
SI;K : Bal Sinszal | | Motor Bal ﬁﬁi; :z

Mini P16 — Feliilnézet

Page 15 of 129



vasull T Lokommander |1 Version 0.5.10
modell Kezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz a

www.vasuTTmodell.hu

A Lokommander II MINI M21, M21S és M21SP ugyanarra a nyomtatott aramkori lapra (PCB) épiil. A
labak, vezetékek és forrpontok kiosztasat 1d. a lenti, 4. dbra.

4. gbra: Lokommander Il Mini M21, M21S és M21SP

o | +5V |[ INDEX
= 5] AUX3 || n.c.
= L] AUX2 || n.c.
= = AUX1 || FL
[ | V+ || RL
= = n.c. || SUSI-Data I
= Ll Motor Bal || SUSI-Clk put
SUS = 'jl Motor Jobb || AUX4 GND o |
iS5 E GND || n.c. ° =
= L2l Bal Sinszil || n.c. SPP| Tsltes o of 2] &
= B Jobb Sinszal || n.c. v+ @ o8l -
M21xx alulnézet
- +5V |[ INDEX +5V | [ INDEX
= AUX3 || n.c. AUX3 || n.c.
= AUX2 [ n.c. AUX2 [ n.c
t AUX1 || FL AUX1 || FL
v V+||RL V+||RL
= n.c. || SUSI-Data h n.c.|| SUSI-Data
=l  Motor Bal || SUSI-CIk | Motor Bal || SUSI-CIk
Di"\lri = Motor Jobb || AUX4 Di"\‘r,li Motor Jobb || AUX4
SUSI ' GND || n.c. SUSI L GND|| n.c.
CLK 2| Bal Sinszl || n.c. CLK - Bal Sinszdl || n.c.
V]| A bl Jobb Sinszil || n.c. v B o S Jobb Sinszil || n.c.
M21S feliilnézet M21SP feliilnézet
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A Lokommander Il MINI P22, W22 és W22M ugyanarra a nyomtatott aramkori lapra (PCB) épiil. A
labak, vezetékek és forrpontok kiosztasat Id. a lenti, 5. abra: Lokommander Il Mini P22, W22 és W22M.

5. abra: Lokommander Il Mini P22, W22 és W22M

Motor Jobb o AUX3 || AUX8
Jobb Sinszal 9]  SuSl-Data|| SUSI-Clk
RL o] V+ || GND
SPP V+ Lal  Motor Jobb || FL
AUX1 E8l  Motor Bal || V+
FL B8] Jobb Sinszal || INDEX
Bal Sinszél EBl  Bal Sinszal || RL
= AUX1||n.c.
SusI Motor Bal = auxz|ne
AUX2 - AUXGS || AUX4
AUX8 = AUXT || AUX6
AUX5
AUX7
AUX4
AUX6 AUX3
Motor Jobb AUX8
— Jobb Sinszal AUX2
SPP }l"/;ltés. e RL Motor Bal
GND @ v+ Bal Sinszil
AUX1 FL
FL AUX1
[ GND @ ¥ Bal Sinszal v+
DATA® o L N Motor Bal RL
Susl CLK ® : AUX2 Jobb Sinszal
V+ @ AUX8 Motor Jobb
W22M feliilnézet ADE T W22M alulnézet AUXE
AUX7
AUX5
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7. Dekoder beépitése

A digitalis dekoder beépitése eldtt - kiilondsen a korabbi modelleknél -, ajanlatos meggy6zddni arrdl,
hogy a modell megfeleléen miikodik analog tizemmodban. Ehhez hajtsa végre a kovetkezé miiveleteket:

- Tisztitsa meg a kerekeket €s az érintkezdket

- Ellendrizze a motor allapotat, mérje meg az 5-10V-0s fesziiltséggel hajtott motor liresjarati aramat,
mely nem haladhatja meg a 200+-300mA-t. Sziikség esetén tisztitsa meg a szénkeféket és a kollektort.

- Ellendrizze a hajtasrendszert, sziikség esetén tisztitsa és kenje meg a tengelyeket és a fogaskerekeket.

- Ha a mozdony izz6s vilagitassal van felszerelve, ellendrizze, hogy azok 16 V-0S névleges
fesziiltségliek. Sziikség esetén cserélje ki dket.

A digitalizalasra elokészitett mozdonyok esetében a szabvanyos csatlakozokkal (PLUX, MTC, NEXT18,
MICRO-6, NEM652) felszerelt dekoderek telepitése ugy torténik, hogy az alaplapi csatlakozobdl kihuzzuk
az analog lizemre szolgalo vakdugot. Az igy felszabaduld csatlakozoba helyezze be a dekddert a pozicionald
lab (INDEX) segitségével, vagy kovesse a mozdonyhoz kapott utasitasokat.

A NEXT18, NEM 651 és NEM652 dekoderek rossz pozicidban (180°-al elforgatva) is behelyezhetok. A
dekoder nem fog elromlani, de hibasan vagy egyaltaldn nem fog mitkddni, az alabbiak szerint:

- NEXT18 — Miikodni fog, de a menetirany és az iranyvalto vilagitas megfordul
- NEMG651 — Egyaltalan nem fog mitikodni
- NEMG652 — A menetirany megfordul, az iranyvalto vilagitas nem fog mikodni.
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A digitalizalasra nem elokészitett egyenarami mozdonyokba vezetékes dekodert (amelynek szabadon
hagyott vezetékei vannak) kell valasztani és beépiteni. A vezetékek szinkoddal vannak ellatva (NMRA
szabvany szerint), és egy beépitési példa a MINI W22 dekoderrel a 6. abra: Vezetékes dekoder bekotése
lathato:

Eloszor hatarozza meg a mozdony elejét (altalaban F vagy 1 jeloléssel). Valoszinli, hogy bizonyos
kondenzatorok és/vagy tekercsek a motorhoz vannak forrasztva a 6. abra: Vezetékes dekoder bekotése
lathaté moédon. A Cx kondenzatorokat (ha vannak) el kell tavolitani, és ellendrizni kell, hogy a C1 értéke
nem haladja meg a 47nF-ot. Ha igen, ki kell cserélni egy legfeljebb 47nF-os kondenzatorra. Az L1 és L2 (ha
van) nem rendelkezik nyomtatott értékkel a tokozason, €s értékiiktdl fliggden a dekoder hibas mitkodését
okozhatjak. Ennek ellenére jol bevalt gyakorlat a szlir6 hasznalata a motorokon, ezért javasoljuk, hogy az
optimalis miikodéshez tavolitsa el az 6sszes kondenzatort és tekercset, és épitsen be helyettiik egy train-O-
matic zavarsziir6t (cikkszam: 02020301).

A vilagitas vagy egyéb Kimeneti terhelések a kék (V+) vezeték és a kivant kimenetnek (FL, RL, AUX1,
AUX2 stb.) megfelelé vezeték kozé csatlakoznak. Ha ezek a terhelések polarizaltak (mint a LED-ek), akkor
a polaritasuk betartasaval kell csatlakoztatni 6ket. A LED-ek esetében az anodot a V+-ra, a katodot pedig a
kivant kimenetre kell csatlakoztatni egy dramkorlatozo eldtét ellenallassal. A kiilonbozo terhelések fogadasa
érdekében a Lokommander II teljesitmény kimenetei nem rendelkeznek el6tét ellenallassal. Tehat, ha a
terhelés LED, akkor kotelezd el6tét ellenallast hasznalni. Az értéket 1kQ-33kQ kozott kell kivalasztani a
kivant maximalis fényer6tdl fliggden (alacsonyabb ellenallasérték magasabb fényerét fog eredményezni).
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6. abra: Vezetékes dekoder bekotése

@ Motor Jobb RL AUX1 FL AUX2
@ Jobb Sinszal
- RL
-—— \/+
e AUX1L
NEEEE—
a——
>
>

Bal Sinszal
Motor Bal

AUX2
Motor

Narancs L1 Cx
~ l Jobb x

C1l
Sziirke L2 Cx
~YY
Motor
AUX8 - n.c. Bal
MINI W22 feliilnézet Bal Sinszil

Elére
l irany

Jobb Sinszal
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8. Dekdder programozasa

A digitalis kozponthoz csatlakozas eldtt kérjiik gy6z6djon meg az alabbiakrol:
- Minden csatlakoztatas megfelelden tortént

- Nincsenek rovidzarlatok vagy laza/rossz csatlakozasok

- A vezetékek nem érnek mozgo alkatrészekhez

Ha a programozandé dekdder mar be van szerelve egy mozdonyba, ajanlatos azt egy programozo palyan
elhelyezve bekapcsolni, biztositva, hogy csak az az egy dekoder legyen csatlakoztatva.

A bekapcsolas utani elsé miivelet az alaphelyzetbe allitas / reset (adjon meg barmilyen — de nem 128 —
értéket a CV8 valtozoba), igy biztositva, hogy a gyari alapértelmezett értékek betoltddnek, és beallithatd a
kivant 4j cim a CVI1-ben. A dekdder alapértelmezett 3-as cimmel érkezik, amely bévitett cimre is
modosithat6 (1asd De fejezet).

Az olvasasi/irasi folyamat soran a digitalis kozpont folyamatosan kiildi a parancsokat, a dekoder pedig
egy nyugtazo impulzust kiild vissza, amelynek >100mA-nek kell lennie. Nagyon kivételes esetben a 100mA
nem érhetd el, igy a digitalis kozpont nem tudja fogadni a nyugtazdé impulzust. A CV132 a nyugtazd
aramimpulzus ndvelésére szolgal. A bitek 1-re allitdsa bekapcsolja az adott kimenetet, igy tobb dramot vesz
fel a mozdonytol.
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9. Dekodder cimzése

A Lokommander Il dekdéder rovid (1+127) vagy hossza (128+9999) cimeket is tadmogat. A gyari
alapbeallitas a rovid (CV29 gyari alap értéke 10, tehat az 5. bit =,,0”) és a cim a 3-as (CV1 = 3). A dekoder
cimét a CV1 tarolja és a digitalis kdzpont segitségével modosithatdé. Hosszii dekdder cim hasznalatédhoz
allitsa a CV29 5. bitjét ,,17-re. Ily médon a dekdder a CV17-ben és a CV18-ban tarolja a hosszu cimet.

A hosszi cimeket a kdvetkezd algoritmussal szamitjuk ki (példankban a 2000 hosszu cimet vessziik
alapul):

- Ossza el a kivant hossza cimet 256-tal (példankban 2000 / 256 = 7, maradék = 208)
- Az eredményhez adjon hozza 192-t, és allitsa be a CV17-be (7 + 192 = 199; CV17 = 199)
- Allitsa be az osztas maradék értékét a CV18-ba (CV18 = 208)

A CV29 értékét azutan allitsa be, miutan letarolta a hosszu cimet a CV17 és CV18-ban. A 3 CV fent leirt
programozasa utan a dekoder a 2000 cimmel érhetd el. Modositsa a CV29 5. bitjét ,,0”-ra, hogy
visszavaltson rovid cim moédba.

Amikor egy 1j értéket irunk be a CV1-be, a tobbmozdonyos vontatasi cim automatikusan torlodik, és
a kiterjesztett cim automatikusan letiltasra kertil!
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Tobbmozdonyos vontatasi cimet azokhoz a szerelvényekhez hasznalunk, amelyek egynél tobb motordekdderrel
(és motorral) rendelkeznek. A digitalis kozpontnak képesnek kell lennie egyéni és globalis parancsok kiildésére a
tobbmotoros vonatok dekodereinek.

A Lokommander II dekodderek tamogatjadk a Kkiterjesztett tobbmozdonyos funkcidkat. Aktivalasdhoz a
tobbmozdonyos vontatasi cimet be kell allitani a CV19-ben. Ha a CV19 tartalma nem 0, a dekéder a CV21 és CV22-
ben megadott funkcidkat hajtja végre, amennyiben azokat a tobbmozdonyos vontatasi cimre tovabbitjak. Az Gsszes
tobbi funkcid az alap egyedi (CV1-ben vagy CV17/CV18-ban definialt) cimre torténd kiildés hatasara fog mitkodésbe
1épni.

A CV21 (F8-F1), CV22 (F12-F9, FOR, FOF) valtozokban megadott funkcidk nem hajtédnak végre, ha az erre
vonatkozé parancs az egyedi cimre keriil tovabbitasra. A ,,0” bitértékkel az adott funkci6 csak az egyedi cimmel, ,,1”
értékkel pedig csak a tobbmozdonyos vontatasi cimmel lesz engedélyezve (Id. 25. fejezet).

Példaul: ha az FOF, FOR, F3 és F4 funkciot tobbmozdonyos cimmel szeretnénk hasznalni, akkor a kovetkezd
értékeket kell beirni: CV21=12 (00001100) és CV22=3 (00000011). A sebesség- és iranyparancsok az sszeallitdsban
szerepl0 minden dekddernek elkiildésre keriilnek. Ily mddon a szerelvény fényszoréi (mozdonyon) és zarlampai be-
¢és kikapcsolhatok a tobbmozdonyos cimekre kiildott parancsok segitségével, mig a szerelvényben 1év6 egyes
személykocsik belso vilagitasa az egyedi alapcimek hasznalataval kapcsolhato be és ki.

Csak az FO, F1-F12 funkciok hasznalhatok kiterjesztett, tobbmozdonyos modban. A CV29 sebességfokozat-
beallitasanak meg kell egyeznie a digitalis kozpont sebességfokozat-beallitisaival mind az alap-, mind a
tobbmozdonyos cimek esetén.
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10. Sebesség beallitasok

Ez a fejezet a mozdony minimalis, kozepes és maximalis sebességének, gyorsulasi és lassuldsi
gorbéjének beallitdsaval kapcsolatos informacidkat tartalmaz.

A sebességgel kapcsolatos paraméterek meghatarozasahoz a kovetkez6 CV-ket hasznaljuk:

- CV2: Motor inditasi sebessége (a legalacsonyabb sebességi fokozat) - Vmin
- CV5: Motor maximalis sebessége (a legmagasabb sebességi fokozat) - Vmax
- CVG6: Motor kozepes sebessége - Vmid

- CVa3: gyorsulasi jelleggorbe

- CV4: lassitasi jelleggorbe

A motor fordulatszama 14, 28 vagy 128 fokozatban szabalyozhatdé. A sima atmenethez 128
sebességfokozat hasznalata javasolt.

A sebesség 3 pont megadasdval vagy sebességtablazat segitségével szabdlyozhat6. A tovabbiakban
mindkét modot részletesen kifejtjiik.
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10.1. Linearis sebesség gorbe 3 pont megadasaval

Ha a CV29 4. bitje ,,0”-ra van allitva, akkor a 3 pontos sebességbeallitdsi mod van kivalasztva.

7. abra: 3 pontos sebesség gorbe megadds

Belso sebesség

fokozat (0-255) 240
220
Vmax 2o ]!
180 /
160
140
120
100
80
Vmid o
40 7
.20
vmin o !
0 21 42 63 84 105 126
DCC sebesség fokozat
(0-126)

Vmin (CV2) és Vmax (CV5) meghatarozza a motor sebesség korlatait, az alsé és fels6 DCC sebességi
fokozatot (fordulatszamot).
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Vmid (CV6) DCC fokozat a Vmin és Vmax kozott helyezkedik el, ahogy a 7. abra: 3 pontos sebesség gorbe
megadas.

Elénydsebb a gyorsitas vagy lassitds soran, ha @ Vmin €s Vmid kozti lejtd enyhébb, igy alacsonyabb
sebességnél a valtozas sem torténik til gyorsan. Ezt szemlélteti a 7. abra: 3 pontos sebesség gorbe megadasa
kék Vonal, ahOl Vmid < (Vmin + Vmax) / 2

A Vnig 0-ra allitasa egyenértékli @ Vimia = (Vmin + Vmax) / 2 beallitassal, ebben az esetben a motor
fordulatszama linearis meredekséggel valtozik Vmin és Vmax kozott (7. abra: 3 pontos sebesség gorbe
megadasa lila vonal).

10.2. Tablazat alapia sebességfokozat beallitas 28 1épcsoben

Ha a CV29 4. bitje ,,1”-re van allitva, a tablazat alapt sebesség beallitas 1ép érvénybe (8. abra: Tablazat
alapu sebességfokozat beallitas).

A motor fordulatszam fokozatait a CV67+-CV94 hatdrozza meg. Barmilyen sebesség jelleggdrbe alak
definialhato.

A CV66 az eldre trimmhez, a CV95 a hatrameneti trimmhez, a menetirany szerinti finomhangoldshoz és
sebességdifferencialashoz hasznalhatd. Az alapértelmezett 0 érték esetén ezeknek a CV-knek nincs hatasa.
Mas értéket beallitva a sebesség sulyozddik (szorzodik a beallitott CV érték/128-al). Ha CV66 (CV9I5) =
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128, a sebesség nem valtozik. 128 alatti értékek esetén a tényleges sebesség csokken, 128-nal nagyobb érték
esetén a tényleges sebesség novekszik.

8. dbra: Tablazat alapu sebességfokozat beallitas

Bels6 sebesség fokozat

(0-255)

40

Vmax ';E >
180
160
o 4
120 /
100 /
60
40
20

Vmin o.-gz

0 3 6 9 12 15 18 21 2 27
DCC sebesség fokozat
(0-27)

A vastutmodellek valosaghiibb viselkedésének elérése érdekében a CV152 és CV153 segitségével a motor
gyorsulasa és lassuldsa a menetirany szerint megkiilonboztethetd. Ezeknek a CV-knek a gyari alapbedllitasa
,07, ami azt jelenti, hogy a CV3 és CV4 értékek forditott iranyban is hasznalhatok. Ha a CV152 és/vagy a
CV153 értéke nem ,,0”, akkor a rendszer ezt az értéket hasznalja a forditott iranyhoz.

Page 27 of 129



vasull T Lokommander 11 Version 0.5.10
modell Kezelési utmutatd a 6.11.318 FW verzidhoz -

11. Motor vezérlés

A Lokommander Il dekoéderek Proportional-Integral-Derivative (PID) motor szabalyozé ciklussal
rendelkeznek, ami Back Electro-Motive Force (BEMF)-t, kozismertebb nevén ,terhelés kompenzaciot”
hasznal. A PID szabalyozo a CV60 0. bitjével engedélyezhetd vagy letilthatdo. A gyari alapbeallitas ,,17,
vagyis a PID szabalyozo engedélyezve van.

A motor egy 4 FET-b6l allo H-hid vizszintes agahoz csatlakozik (ahogy a 9. abran lathatd), és a
tapellatds az egyik atlon (M1-M4 vagy M2-M3) keresztiil torténik. A dekoder mikrokontrollere fix
frekvenciaval és impulzusszélesség-modulacioval (PWM) hajtja a FET-eket. A PWM frekvenciat a CV60 7.
bitje adja meg. A gyari alapbeallitas ,,0” (a frekvencia 32kHz). ,,1” esetén a frekvencia 16kHz.

9. dbra: Altalanos H hid
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10. dbra: Sebesség szabdlyozo ciklus

El6irt Proportional \
sebesség N + VH Teljesitmény Motor
—LOEmr Integral =00 fokozat -
%- + H hid
Derivative
Aktualis sebesség BEMF

mérés

A PID szabalyoz¢ a fenti blokkdiagram szerint keriil megvaldsitasra:

A referenciajelet (El6irt sebesség) folyamatosan Osszehasonlitja az aktualis fordulatszammal, és az
eredményiil kapott hibajelet (Err) a PID-szabdlyoz6 feldolgozza, és a PWM-munkaciklus valtoztatasaval
ugy allitja be a motor fordulatszdmat, hogy a hiba (az eldirt és aktudlis sebesség kiilonbsége) minimalis lesz.

Az aktualis sebesség meghatarozdséhoz a motor aramat rovid idére megszakitjuk és a BEMF
fesziiltséget mérjiikk. Ez a fesziiltség egyenesen aranyos a motor fordulatszdmaval és &sszehasonlithatd az
eldirt fordulatszammal, igy a hibajel egyenld lesz a két érték kiilonbségével.
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A motor aramanak megszakitasat BEMF ablaknak nevezzik (lasd 11. abra: BEMF ablak). Amikor
sebességmérés torténik, a motor nincs bekapcsolva, igy a sebessége nagy valdszinliséggel csokken. Emiatt
ajanlatos korlatozni a BEMF ablakok/id6 szamat, és igyekezni az ablakot minél sziikebbre szabni. Mivel az
elektromos motor foként induktiv, a tapfesziiltség megszakitasa esetén a keletkezd fesziiltségimpulzus
megvaltoztathatja a BEMF mérést. Ez az oka annak, hogy a BEMF mérés egy bizonyos késleltetéssel indul
el, miutan a motor aramellatasa Kikapcsolt (lasd 11. abra: BEMF ). Minél tobb polusa van a motornak, annal
rovidebb lesz ez a fesziiltségimpulzus.

Az 1jabb 5 polust motorok rovidebb induktivitasi impulzusokkal rendelkeznek, igy a BEMF ablakméret
csokkenthet6, és a jarmii kevesebb sebességet veszit az aramkimaradas miatt.

11. abra: BEMF ablak

PWM csomag PWM csomag

BEMF ablak

~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~ ----atlagos
- érték

meérési idétartam

Y

\
|
|
‘[1

A motor induktivitasa miatti impulzus
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A 11. abra: BEMF azt lathatjuk, hogy a BEMF fesziiltség értéke a mérési iddablakban csdokken. Ennek
az az oka, hogy a BEMF fesziiltség értéke aranyos a motor fordulatszamaval és mivel a motor nincs
bekapcsolva, a fordulatszam id6vel csokken. A fordulatszam csokkenése aranyos a motor dsszterhelésével
is, amely magaban foglalja a fogaskerekeket, magat a mozdonyt, a hozzdkapcsolt kocsikat stb. A BEMF
fesziiltséget tobbszor megmérjiik €s a mért értékek atlagolasa utan kapjuk meg az aktudlis fordulatszam
értéket.

A gyari alapbeallitdsok biztositjdk a megfeleld miikodést a legtobb alkalmazasban, de a beallitas
finomhangolasa javasolt. A beallitasok finomhangolasanak médjat az alabbiakban ismertetjiik.

A Lokommander II dekdderek motorvezérlé algoritmusa a CV9-ben valaszthatd ki. A gyari
alapértelmezett érték 3. Ez az ¢érték a legtobb mozdonymodellhez hasznalhatd, igy minden
sebességfokozatnal zokkendmentes futast biztosit (128 sebességfokozat hasznélata javasolt az optimalis
BEMF / terheléskompenzacid érdekében). A CV9 (0+8) minden egyes értékéhez egy sor belsd vezérlési
paraméter tartozik, amelyeket a felhasznal6 nem moddosithat.

CV9 értékek vs. mozdony tipusok:

0-+2: kis tehetetlenségi nyomatéki mozdonyokhoz: Faulhaber motorok, kismozdonyok stb.
3+5: 4ltalanos motorokhoz

6+8: nagy tehetetlenségi nyomatéki motorokhoz

9: kézi lizemmod
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Egy alap beallitas kivalasztasaval a felhasznaldo hozzaférhet a PID-szabalyozo egyiitthatoihoz (CV61, 62,
63), valamint a Lokommander II dekdderekben bevezetett 0j paraméterkészlethez: a terheléskompenzacios
sulyegyiitthatokhoz (CV137, 138, 139, 140). Gyakorlatilag ezek a stlyozasi egyiitthatok meghatarozhatjak,
hogy a mozdony sebességétdl fliggden milyen erds a terheléskompenzacio. A terheléskompenzacio
karakterisztikajat két negativ meredekségii szegmens hatarozza meg, az elsé a Vmin (CV2) és Vmia (CV137),
a masodik a Vmid (CV137) és Vmax (CV5) kozott, ahogy az a 12. abra: lathato.

12. abra: Terhelés kompenzacio

Sulyozasi egyiitthatd

220

CV138 érteke 200 ]
180

—
CV139 értéke 160 \
140

120
100

|
I
80 |
|
I
|
I

CV140 értéke 6o
40

20

0

0 20 40 60 80 100 120 14ol 160 180 200 220 240
Minimum Atlagsebesség Maximum
sebesség CV2 pozicidia CV137 sebesség CV5
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A terheléskompenzacios egyiitthatot a (CV2-ben meghatarozott) minimalis fordulatszamon a CV138, a
(CV5-ben meghatarozott) maximalis fordulatszamon pedig a CV140 allitja be. A CV137-ben meghatarozott
kozepes sebességhez (amely eltér a CV6 kozepes sebességtdl) tartozd sulyozast a CV139 allitja be. A
maximalis sulyozasi érték esetén a 138/139/140 CV-k értéke egyforman 255.

A terheléskompenzacié tObbnyire alacsony sebességnél hatdsos, nagy sebességnél pedig tobbnyire
hatastalan. Emiatt a CV140 csokkentheté anélkiil, hogy gondot okozna a motorok miikddtetésében. A
CV138 (terheléskompenzacios egyiitthatd), CV137 (kdzepes sebesség) és CV139 (sulyozasi egyiitthato)
kiilonbozo értékekkel valo kisérletezése a problémas motorok esetében is jo eredményeket hozhat. A fentiek
a CV9 ¢és a PID CV-k alapértelmezett értékeinek megbrzése mellett javasoltak.

A CV9 ,9” értékre allitasa kézi hozzaférésre valt, és a kovetkezd paraméterek hangolhatok:

e CV64: PID hibahatar, biztositja az integral tag korlatozasat a PID hurokban anélkiil, hogy
csokkentené a valaszidejét. Az értéktartomany 1+10. A rangatdzas és az alacsony motorteljesitmény
azt jelenti, hogy a CV64 érték tal alacsony. A tulzott motorzaj azt jelenti, hogy a CV64 érték tul
magas.

e (CV128: azon PWM-csomagok szama, amelyek utan a BEMF ablak beszlréasra keriil. A gyari
alapértelmezett érték ,,1”. Nagyméretll, nagy tehetetlenségi nyomatéku motorokhoz magasabb érték
javasolt. A legmagasabb beallithato érték ,,4”. Egy PWM-csomag id6tartama koriilbeliil 8 ms.

e CV129: A BEMF mérés soran alkalmazott atlagérték. A gyari alapbeallitds 6. Jobb mindségii
tobbpolusti motorok esetén az atlagérték csokkenthetd. 10-nél nagyobb érték nem javasolt.
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e CV130: a BEMF mérési késleltetés. A cél a motor induktivitasa altal a kikapcsoldsa utan generalt
impulzusok miatti mérési hibak elkeriilése. A gyari alapbeallitds 6. Ezt 6vatosan kell csdkkenteni,
mert egy adott pillanatban a motor impulzusa kdzben elkezddédhet a mérési idd, ami megvaltoztatja a
mérési pontossagot. Javasoljuk, hogy csak j6 mindségii, tobbpolusii motoroknal (mint példaul a
Faulhaber vagy a Maxon) kisérletezzen az érték csokkentésével. Gyengébb mindségli motoroknal
(példaul a 3 poélusu Piko, Hobby kategdrids mozdonyoknal) sziikség lehet az érték novelésére.

A 2. tablazat tartalmazza a CV9 értéktartomanyat. CV9 = |97 (kézi lizemmod) esetén a
CV128/129/130 értéktartomany szerepel. A tartomanyon kiviili értékek beallitisa nem okoz hibas dekdder
mitkodést, mert a beallitott értékek csak a megadott tartomanyon beliil értelmezettek.

A motor meghajté aramkore rovidzar- és tularamvédelemmel van felszerelve. A védelmet az
els6 olyan aramimpulzus valtja ki, amely meghaladja az érzékelési kiiszobot. Hamis rovidzarlat-
észlelés torténhet egyes motorokon eléfordulé aramcsiucsok miatt. Engedélyezhet6 az aktualis tiiskék
szamlaloja, amely megszamolja a rovid tiiskék szamat a védelem aktivalasa elott. Ez a szam a CV211-
ben allithatéo be. Az alapértelmezett érték nulla, igy a védelem az elso tiiske utan aktivalodik. Az
ajanlott tartomany 0-10. Sokkal magasabb érték rovidzarlat esetén a motor tonkremeneteléhez
vezethet.
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2. tablazat: Kiilonb6zoé CV9 értékekhez tartozd paraméter készletek

CV9 Cvizs CV129 CV130 Megjegyzés
PWM csomagok szama | BEMF atlagolo szam | BEMF mérési késleltetés

0 1 4 1

1 1 4 2

2 1 6 2

3 1 6 2 Alapértelmezett
4 2 4 1

5 2 4 2

6 2 6 2

7 2 6 4

8 2 8 6

9 1+4 1+10 1+12
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12. Szabalyozott megallasok

12.1. Allandé féktavolsag (Constant Braking Distance, CBD)

A CBS megallas lehetévé teszi, hogy a mozdony megallasi parancsra egy meghatarozott tavolsagon
beliil alljon meg, fliggetleniil a haladasi sebességtdl. A megallast 3 tényezd valthatja:

e Dbelépés aszimmetrikus DCC jelii szakaszba (ABC)
e DC szakaszba val6 belépés (Analog (DC) tizemii miikodés)
e nulla-sebesség parancs fogadasa

A nulla-sebesség parancs fogadasakor a CBD-vel valo leallas a CV27 Bit7 = 1 érték esetén aktivalodik.

Ellen6rzott tavolsagon beliil kétféleképpen lehet megallni:
12.1.1. Allando lassitasos megallas

A leallitasi parancs vétele utan a mozdony az aktudlis sebességgel szamitott tavolsdgot tesz meg, majd a
CV146-ban és CV147-ben beallitott lassitassal megall. A kezdeti sebességli futasido kiegészithetd a CV148-
ban és CV149-ben beallitott valtozo késleltetéssel a kdvetkezo képlet szerint: Késleltetés = CV148 * 8ms.

Page 36 of 129



vasull T Lokommander 11 Version 0.5.10
modell Kezelési utmutatd a 6.11.318 FW verzidhoz -

12.1.2. Valtozé lassitasos megallas

A leallitasi parancs vétele utan a mozdony a leallitasi parancs vételekori sebesség és a CV150 (CV151)
altal beallitott féktavolsag alapjan szamitott lassitassal all meg. Ez egy relativ tavolsag, amely a maximalis
sebesség, lassitas ¢és minimalis féktavolsag szorzatabol tevodik Gssze.

Ha a CV150 értéke nulla (alapértelmezett érték), a CV146-ban megadott allando lassitasos megallas van
érvényben. Ha a CV146 értéke is nulla (alapértelmezetten 0), az allando féktavolsag (CBD) letiltasra kertil.
Ha mindkét CV nullatél eltérd, akkor a CV150 és CV151-ben beallitott valtozo lassitasos megallitas kap
magasabb prioritast.

Minden megallasi paraméter kiilon beallithatd mindkét menetiranyhoz. Emiatt két CV készlet 1étezik,
mindegyik menetiranyhoz egy. Ha a hatra menetiriny CV értéke nulla, akkor mindkét iranyban az elére
menetirany CV értéke Iép életbe.

A szabalyozott féktavon torténé megallast a "Tolatasi mod" (alapértelmezett F3) vagy a CBD - Kl
(alapértelmezett F5) tiltja. Kérjiik, tekintse meg a specialis funkciokat.

12.2. Aszimmetrikus DCC jel észlelése (Lenz ABC)

Az aszimmetrikus DCC jel lehetdvé teszi a pontos megallast, az ellenkezd iranyban pedig a szabad
elhaladéast a jelz6k el6tt vagy az allomdsok megallasi pontjain. A mozdonydekoder a megallo el6tti
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fékszakaszt taplald fékmodulokon keresztiil kap informaciot a menetirdnytol fliggden a jelzés allapotardl.
Két kiilonbdzo informacio tovabbithato: "Stop" vagy "Lassi megkdzelités".

A "Stop" parancs vételekor a mozdony elinditja az allandé féktavolsagi megallasi eljarast (Alland6
féktavolsag (Constant Braking Distance, CBD)), ill. ha ez le van tiltva, a mozdony a CV4 (CV153)
valtozéban megadott lassitassal megall. A "Lassi megkozelités" parancs fogadasakor a sebesség a CV143
(CV144) valtozoban beallitott értékre csokken. Ha ennek a CV-nek az értéke nagyobb, mint az aktualis
sebesség, nem torténik sebességvaltozas.

Az ABC fékezés aktivalasa a CV27-ben torténik:

e Bit0 = 1: Lehetové teszi az ABC jel észlelését, ha a jobb vagany pozitivabb
e Bitl = 1: Lehet6vé teszi az ABC jel észlelését, ha a bal vagany pozitivabb

Az ABC jellemzden csak egy irdnyba miikodik, de mindkét irdnyban engedélyezett az aktivalas (kivéve
ingajarat miikodése esetén).

A Kkét sin kozotti ABC fesziiltségkiilonbség-észlelés érzékenysége a CV141-ben (bekapcsolasi
kiiszob) és CV192-ben (kikapcsolasi kiiszobérték) modosithaté. Tovabbi két késleltetés adhaté meg:
ABC bekapcsolasi késleltetés (CVV193) és ABC kikapcsolasi késleltetés (CVV194). Az ABC megszakitasi
allapotot akkor észleli a rendszer, ha a két sin kozotti palyafesziiltség-kiilonbség az ABC bekapcsolasi
késleltetésnél (CV193) hosszab ideig magasabb, mint a bekapcsolasi kiiszob (CV141). Az ABC-
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fekezési feltétel megsziinik, ha a két sin kozotti palyafesziiltség-kiilonbség az ABC kikapcsolasi
késleltetésnél (CV194) hosszabb ideig alacsonyabb, mint a kikapcsolasi kiiszobérték (CV192).

A két Kkésleltetés, hasonloan a tobbi késleltetéshez, 8 ms-os lépésekben allithato be. Az
alapértelmezett érték mindkettonél 25, azaz 0,2s. A két elore beallitott kiiszobérték: CVV141=10 (egyes
dekoder tipusoknal 12) és CV192=8. A CV141 értéke kotelezen nagyobb, mint a CV192.

Ha a kezdeti érték nem ad jo eredményt az ABC detektalasnal, a kiiszobértékek optimalis értéke
probabol modosithato a 8-16 tartomanyban. A tul alacsony érték nemkivanatos hibas észlelést okoz, a
tul magas pedig megneheziti vagy akar lehetetlenné teszi az észlelést.

12.3. Ingajarati vonat iizemeltetése (Penduling)

Az ingajarati (mas néven ,,penduling” vagy ,,push-pull”) miikédtetés lehetdvé teszi, hogy a szerelvény
két végallomas kozotti utvonalon oda-vissza kozlekedjen. A megallas és a menetirany megforditasa ABC-
parancsok hatasara torténik a végallomasokon. A DCC parancsok csak a haladasi sebességet és az
engedélyezett funkcidkat hatarozzak meg. Az aldbbiakban két valtozatot ismertetiink.

12.3.1. K6zbens6 megallok nélkiil

A kozbensé megallok nélkiili ingajarat lizemeltetéshez két kiilon szakaszra van sziikség az utvonal két
végén, amelyek ABC "Stop" jelzést generdlnak a mozdony kozeledési irdnydnak megfeleléen (jobb
pozitivabb vagany). A végallomasra érkez6 mozdony megéll, iranyt fordit (beleértve a menetirany szerinti
vilagitast is) és a varakozasi id6 letelte utan az uj iranyba elindul. Az aktivalast a CV122 Bit4 = 1 végzi. A
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CV142 beallitja a varakozasi idét, 1 masodperces Iépésekben. Utkozben lehetséges ABC “Lasst
megkozelités" szakaszok elhelyezése is, ahol a mozdony lelassit.

12.3.2. K6zbens6 megallokkal

A kozbensé megallokkal torténd ingajarat lizemeltetéshez két kiilon szakaszra van sziikség az tvonal
két végén, amelyek ABC "Lassu megkozelités" jelet generalnak a mozdony kozeledési iranyanak
megfeleléen. Azokban a koztes szakaszokban, ahol a megallas sziikséges, ABC "Stop" jelzés aktivalodik a
mozdony kézeledési iranyanak megfeleléen. A k6zbensé megallas addig tart, amig az ABC "Stop" jelzés el
nem tlinik. Az aktivalast a (CV122) Bit5 = 1 engedélyezi. A CV142 bedllitja az allomasokon varakozasi
1d6t, 1 masodperces Iépésekben.

Az ingajarati miikodéshez a CV27-ben az ABC jel észlelését az egyik iranyban kell aktivalni.

Az ABC aktivaldsa egyszerre mindkét irdnyban nem engedélyezett, ez az ingajarat hibas
* . mikodéséhez vezet! A CV122 Bit4 és Bit5 egyidejii aktivalasa nem megengedett!

Javasoljuk az dalland6 féktavolsag valamelyik moddjanak aktivalasdt, hogy a mozdony minden
alkalommal ugyanazon a helyen alljon meg, fliggetlentil a haladési sebességtdl.
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12.4. Specialis fékezési funkciok

A mozdony megallithat6, csak lassithatd, vagy a lassitds mértéke modosithatd, a harom konfiguralhato
specialis fékezési funkcid valamelyikének aktivalasaval. A funkciok szama a CV197, CV198 és CV199
valtozokban allithatok be. Alapértelmezés szerint ezeknek a CV-knek az értéke 255, ami azt jelenti, hogy
egyetlen funkcidgomb sem aktivalja ezt a specialis fékfunkciot. A lehetséges tartomany FO ... F28 (CV
értékek: 0-28).
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A konfiguralt specialis fékfunkciok egyikének aktivalasa a kovetkez6 eredményekkel jar:

- A CV4-ben megadott lassulasi arany csokken a CV200...CV202-ben konfiguralt, egyes
fékfunkcioknak megfelelé szazalékos értékkel. Ezeknek a CV-knek az alapértelmezett értéke nulla.
A nulla érték azt jelenti, hogy nincs csokkentés, a 255 érték pedig 100%-os csokkenést jelent. Ha
tobb fékfunkcid egyidejiileg aktivalodik, a megfeleld csokkentési szazalék Osszeadodik, de
maximum 100% lehet.

- A mozdony sebessége a CV203...CV205-ben az egyes fékfunkciokhoz beallitott maximalis értékre
csokken. Ezeknek a CV-knek az alapértelmezett értéke nulla, ami azt jelenti, hogy a mozdony leall,
ha barmelyik fékfunkciot aktivaljak. Ha a tényleges sebesség kisebb, mint az aktivalt féksebesség,
nem torténik sebességvaltozds. Ha tobb fékfunkci6 van aktivalva, a rendszer az alacsonyabb
sebességet veszi figyelembe.

-

Ha tobbmozdonyos tizemmodot hasznal, a fék funkciok a dekoder egyedi cimén aktivalodnak.
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13. Funkcio kimenetek

A funkciokimenetek kiilonféle terheléseket vezérelhetnek, mint példaul LED-ek, izzok, flistgenerator,
elektromagneses kuplungok stb. A Lokommander II dekoéderek kétféle kimenettel rendelkeznek:
teljesitmény kimenetek és logikai kimenetek.

- A teljesitmény kimeneteken van egy tranzisztor, amely a kimenetet a foldre koti (-), amikor a

kimenet engedélyezett. A terhelések a teljesitmény kimenet és a V+ (k6zos +) k6z¢ kapcsolodnak.

- A logikai kimenetek kb. +5V fesziiltséget adnak, ha engedélyezve vannak, ellenkezé esetben
foldelve vannak. A logikai kimenetek nem haladhatjdk meg az SmA maximalis aramerdsséget,
ellenkezd esetben a dekoder meghibdsodhat. A logikai kimenet 1-2 LED vezérlésére hasznalhat6
elotét ellenallassal, vagy nagyobb terhelések vezérlésére kiilsd tranzisztoron keresztiil. A kimenetek
szamanak bovités¢hez a SUSI interfész letilthato (CV122 Bit0 = 0) ¢és a megfeleld labak 2 logikai
kimenetként hasznalhatok. Gyari alapértelmezés szerint logikai kimenetként vannak konfiguralva. A
SUSI interfész egedélyezéséhez a CV122 0. és 1. bitjét 1-re kell allitani.

Egyes dekdderek olyan kimenetekkel is rendelkeznek, amelyek nincsenek kivezetve a csatlakozéra. A
Lokommander Il fejezet és a 3. tablazat: Kimeneti (az abran szaggatott vonallal) jeloli a vezeték
raforrasztasaval hasznalhat6 tovabbi kimeneteket.
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3. tabldzat: Kimeneti konfigurdcio

Formatum / Név / FL | RL KIMENET
Csatlakozo 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
N18 NEXT 18 P P P P L, S L, S L L
M | 6P NEM 651 P P o,P | OFP O,P O,P OoLS|OLS
I | 6P90 NEM 651 P P o,P | OFP O,P O,P OoLS|OLS
C
W6P NEM ,651 & P P Oo,P | OFP O,P O,P oLS|OLS
R Vezetékes
O|lw Vezetékes P P O,P | OFP O,P O,P OoLS|OLS
6P90R | NEM 651 P P O,P | OFP O,P O,P oLS|OLS
P12 PLUX 12 P P P P O,LS|OLS
P16 PLUX 16 P P P P L, S L, S
W6P NEM ,651 & P P o,P | OP|0OLS|OLS
Vezetékes
NEM 652 &
M W8P Vegetékes P O,LS|OLS
I | M21 MTC 21 P P P P L L L, S L, S
N MTC 21 &
| M21S sUS| P P P L L L, S L, S
MTC 21 &
M21SP SUS| P P P P P P L, S L, S
P22 PLUX 22 P P P P P P P P P P L, S L,S
W22 Vezetékes P P P P O,P O,P O,P O,P OoP|P|OLS|OLS
W22M | Vezetékes P P P P P P P P P P|OLS|OLS

P — Teljesitmény kimenet; L — Logikai kimenet; O — Opcionalis, tovabbi vezeték forrasztasaval elérhetd kimenet; S — SUSI-val osztott kimenet.
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A maximum 8 kimenettel rendelkezd dekodereknél az NMRA szabvanytol némileg eltérd egyszertisitett
leképezést hasznalunk, amely nagyobb rugalmassigot kinal (barmely funkcié barmilyen kimenetet
vezérelhet).

4. tablazat: Kimenetek osszerendelése

Ccv

Alapért.

Funkeio | == | 0T | AUX6 | AUXS | AUX4 | AUX3 | AUX2 | AUX1 RL FL
FOf 33 1 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
FOr 34 2 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2(4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
Fif 35 1 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2(4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
Fir 36 1 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2(4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F2 37 2 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2(4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F3 38 4 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2 (@) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F4 39 8 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F5 40 16 | Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5(32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2(4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F6 41 32 | Bit7 (129) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2(4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F7 42 64 | Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F8 43 128 | Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2(4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F9 44 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F10 45 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F11 46 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F12 47 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3(8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
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A 10 kimenetes MINI P22, W22 és W22M dekdderek az NMRA szabvanyos leképzést hasznaljak.

5. tablazat: Kimenetek osszerendelése MINI P22, W22 és W22M esetén

Ccv

Alapért.

AUX

AUX

AUX

AUX

AUX

AUX

AUX

AUX

AUX

AUX

Funkeid | o ima |  eénk 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 RL FL
FOf 33 1 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
(128) | 64) | (2 | 16 | ® | @) | @ [ @)
(128) | (64) | (32) | (16) | (8) (4) @ )
(28) | (64) | @ | @6 | @® [ @ | @ |
F2 36 8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
(128) | (64) | (32) | (16) (8) (4) ) (1)
F3 37 16 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
_ _ _ (128) | (64) | (32) | (16) | (8) (4) @) )
F4 38 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
(128) | (64) | (32) | (1) | @& [ @ | @ | (@
F5 39 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
(128) | (64) | (32 | (16) [ (8) (4) ) (1)
F6 40 16 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
(128) | (64) | (32 | @) | ® | (4 | @ | ()
F7 41 32 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
(128) | (64 | (82) | (16) | (8) (4) ) (1)
Fs 42 64 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
ot BE S8 o S T e e et
i i i i i i
R (I o I T
i i i i i i
i N I /R I
i i i i i i
O N N
i i i i i i
F12 6 | 126 | @ | ae | @ | @ | @ | @ _ _ _ _ _ _
Fir 47 4 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
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A sziirke mezdkben az dsszerendelés nem értelmezett. Az dsszes tobbi Osszerendelés lehetséges. A gyari
alapértelmezett beallitast zold szin jeldli.

A 10 kimenetes dekoderek esetében az 6sszerendelés (NMRA szerint) korlatozott az alabbiak szerint:

- FOf, FOr, F1f, F1r, F2 és F3 funkcidkhoz az FL, FR és AUX1-AUX6 kimenetek rendelhetdk, ahol "f"
¢és "r" jelentése az FO és F1 esetében: f=FWD/¢l6re és r=REV/hatra

- F4-F8 funkcidkra az AUX2-AUX9 kimenetek rendelhetok

- F9-F12 funkciokra az AUX5-AUX10 kimenetek rendelhetok

A 12 kimenet PWM-tényezdje a CV48-59-ben van beallitva (Id. 9. tablazat: CV ).

A CV112 vezérli a kimenetekre alkalmazott PWM jel inditasi (Fade-In), illetve a CV113 a leallasi
(Fade-Out) idejét. Ezek az id6k 8 ms-os lépésekben allithatok be és azt az id6t jelentik, amely alatt a
kimenet PWM Kkitoltési tényezdje 0-rol 255-re emelkedik, vagy forditva. Ha a CV48-59 a 255-6s maximalis
értéknél alacsonyabb kitoltési tényezot allapit meg, akkor az emelkedési és esési idok aranyosan
csokkennek. Ez a két paraméter minden kimenetnél k6zos. Ez a funkcié akkor hasznos, ha az izzdszélas
lampak lasst bekapcsolasat akarjuk szimuldlni.

Barmelyik kimenetet folyamatos jellel torténé vezérléséhez (valtoz6 PWM Kkitoltési tényezé nélkiil), a
kivant kimenethez tartozé CV117(CV185) értéket allitsuk 1-re. A 8-nal tobb kimenettel rendelkezo
Lokommander Il dekodereknél a 9-12 kimenetekhez ez a CVV185 0-3 bitjében allithato be.

A 3.5.207 firmware verziotol kezdve az FO (f/ r), F1 (f/ r) és F2-F12 funkciok beallithatok, hogy az FL,
RL, AUX1, ... AUX 6 kimenetek koziil egyidejiileg akar tobbet is letiltsanak.
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6. tablazat: Letiltott funkciok osszerendelése

Funkeio | CV | AaPert 1 A xe AUX5 | AUX4 | AUX3 | AUX2 | AUX1 RL FL
szama érték

FOf 166 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
For 167 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F1f 168 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F2 169 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F3 170 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F4 171 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F5 172 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F6 173 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F7 174 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F8 175 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F9 176 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F10 177 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F11 178 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F12 179 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)
F1r 180 0 Bit7 (128) | Bit6 (64) | Bit5 (32) | Bit4 (16) | Bit3 (8) | Bit2 (4) | Bitl (2) | Bit0 (1)

A 6. tablazat szerint, ha azt akarjuk, hogy egy funkcié tiltsa az egyik kimenetet, akkor a megfeleld
kimeneti bitet 1-re kell allitani a funkcionak megfelelé CV-ben. Az FO és F1 funkciok letilthatjak az FL, FR,
AUXI, ... AUX6 kimeneteket a menetiranytol fliggéen. A 166/168-as CV-k az egyes kimeneteket tiltjak, ha
a mozdony eldrefelé mozog, ill. a 167/180-as CV-k, ha a mozdony hatrafelé mozog.
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A megfelel6 CV195/CV196 bit beallitasaval minden kimenetnél engedélyezheté az FO funkciohoz kotott
feltételes bekapcsolas. A bitpozicio és a megfelelé kimenet kozotti osszefiiggést a 7. tablazat tartalmazza.
Alapértelmezés szerint ezek a bitek nullak, nincs bekapcsolva az F0 feltételhez kotés. Ha ezen bitek barmelyike
l-re van allitva, a megfelelé6 kimenet csak akkor kapcsol be, ha a (korabban) hozzirendelt funkcié az F0
funkcidval egyiitt van bekapcsolva.

Minden kimenet be- és/vagy Kkikapcsolhato a CV186 (bekapcsolasi) és CV187 (kikapcsolasi) altal
meghatarozott késleltetéssel is. Ezek a késleltetések minden kimenetre érvényesek és 8 ms-os lépésekben
allithatok be. A maximalis késleltetési érték 8%255 = 2040ms (kb. 2 masodperc). Annak meghatirozasahoz,
hogy melyik kimenet hasznaljon késleltetést, a kovetkezé CV-k allnak rendelkezésre: CV188, CV190 a
bekapcsolasi késleltetéshez és CV189, CV191 a kikapcsolasi késleltetéshez. Ezekhez a CV-Kkhez tarozo bitek
jelentése a 7. tablazatban talalhato.

Mindegyik kimenet lehet iranyfiiggé néhany tilté CV hasznalataval. A CV206-ban és CV207-ben
beallithaté, hogy melyik kimenet legyen letiltva elérefelé, a CV208-ban és CV209-ben pedig beallithato, hogy
melyik legyen letiltva hatrafelé. Az adott bitekhez tartozo kimeneteket a 7. tablazat tartalmazza. Példaul, ha
azt akarjuk, hogy az AUXS csak elorefelé legyen aktiv, akkor a CV208-ban a bit6-ot kell beallitani, hogy tiltsa
hatrafelé iranyban.

7. tablazat: Specialis 0sszerendelés, bitek jelentése

Bit pozicio bit7 bit6 | bit5 bit4 bit3 bit2 bitl bit0
CV195, CV188, CV189, CV206, CV208 | AUX6 | AUXS5 | AUX4 | AUX3 | AUX2 |AUX1 | RL FL
CV196, CV190, CV191, CV207, CV209 - - - - |AUX10 | AUX9 | AUX8 | AUXT7
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14. Analég (DC) iizemii miikodés

A dekodder lehetévé teszi, hogy a mozdony klasszikus analdg, folyamatos teljesitményt (DC) biztositd
sebességszabalyozokkal is miikodjon. Kétféle tipus tamogatott: sziirt €s impulzusos (PWM).

Az egyenaramu miitkodés engedélyezéséhez allitsa a CV29 2. bitjét ,,17-re.

A CV13 és a CV14 hatarozza meg az analog (DC) mddban elérheté funkciokat. Az ,,1” érték azt jelenti,
hogy a funkcié DC modban engedélyezett. A 8. tablazat az adott bit jelentését mutatja.

Table 8: Analog funkcio osszerendelés

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
CV13 F8 F7 F6 F5 F4 F3 F2 F1
CV14 F14 F13 F12 F11 F10 F9 RL FL
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Az anal6g (DC) miikodésnek két modja van:
14.1. Analég méd 1

Az 1. mdd olyan analog vezérlokkel hasznalhato, amelyek folyamatos sziirt fesziiltséget biztositanak. A
sinfesziiltségtdl fiiggden bedllithatd a kivant fordulatszam, és a PID hurkon keresztiil biztositott a
motorvezérlés. Még nagyon alacsony fordulatszamon is a digitalis DCC iizemhez hasonld egyenletes futast
érhet el. Példaul, ha a névleges fesziiltséget kapcsolja a palyara, a motor a CV3(CV152)-ben megadott
beallitasok szerint gyorsul fel.

A sinfesziiltség ¢s a haladasi sebesség kozotti 6sszefliggés linearis, az alabbi 3 CV-ben megadott értékek
szerint:

e (CV161: inditasi kiiszobérték: a motor akkor indul el, amikor a sinfesziiltség eléri ezt az értéket.

e CV162: kikapcsolasi kiiszobérték: a motor leall, ha a sinfesziiltség ez ala csokken (az érték
alacsonyabb is lehet, mint az inditasi kiiszob).

e (CV163: maximalis sebesség: ennél a sinfesziiltségnél éri el a maximalis sebességet.

Az ezekbe a CV-kbe irt értéket tgy szamitjuk ki, hogy a kivant fesziiltség értékét megszorozzuk 10-zel.
Példa: 14V maximalis fesziiltség esetén a CV163 értéke 140 lesz.

Ez az analog mod nem mitkddik megfeleléen impulzusos (PWM) sebességszabalyozokkal!

Az 1. analog mod engedélyezéséhez a CV164 értékének ,,0”-nak kell lennie.
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14.2. Analég méd 2

Ebben az lizemmoddban a motort nagyfrekvencids impulzusos (PWM) fesziiltség vezérli. A PWM
munkaciklust a CV164 rogziti és allitja be. A 255-6s maximalis érték esetében gyakorlatilag a teljes
sinfesziiltség a motorra érkezik. Ha alacsonyabb értéket 4llit be, a motorra adott fesziiltség kisebb lesz, mint
a sineken (lehetdvé teszi az alacsonyabb névleges fesziiltségli motorok hasznalatat). A 2. analdog moéd
engedélyezéséhez a CV164 értékének ,,07-t61 eltéronek kell lennie.

14.3. Feliigyelt megallas analég (DC) szakaszban

A folyamatos aram a DCC-vel egyiitt hasznalhaté az egyenaramu, analog fékszakaszok taplalasara is.
fgy, ha egy digitalis (DCC) hajtasi mozdony elér egy egyenaramu szakaszt, akkor leall, ha a kovetkez6
feltételek teljesiilnek: a CV27-ben a Bit4 vagy Bit5 értéke ,,17, a CV29-ben a 2. bit értéke ,,0”, és a sinek
fesziiltsége nagyobb, mint a CV165-ben meghatarozott kiiszobérték.

A CV165-ben megadott (alapértelmezetten 100 => 10V) kiiszobérték akkor hasznos, ha parhuzamosan
hasznal power pack-ot az egyendramu (DC) fékezés funkcidval. Tehat, ha a tapfesziiltség a kiiszobérték alatt
van, akkor SPP lizemmoddban vagyunk, és a mozdony a CV123-ban bedllitott id6 utan ledll. Ha a fesziiltség
meghaladja a kiiszobértéket, az egyenarami fékezés funkciod aktivalodik, és a mozdony egy meghatarozott
tavolsagra megall (lasd: Allandé féktavolsag (Constant Braking Distance, CBD)).
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15. Kétiranyu kommunikacio (RailCom)

A "kétiranyu" azt jelenti, hogy az adatatvitel kétiranyu, nem csak a digitalis kdzpont kiild parancsokat,
hanem kérésre a dekoder is kiild adatokat a digitalis kozpontnak. A dekdder olyan iizeneteket tud kiildeni,
mint példaul a parancsok fogadasanak megerdsitése, cim, tényleges sebesség, belsd homérseklet, terhelés €s
egy¢eb allapotinformaciok.

A RailCom miikodési elve azon alapul, hogy a digitalis kzpont egy ablakot (,,break™) vezet be minden
DCC-csomag végén, ahol az aramellatds megszakad és a két vezeték rovidre van zarva. Ezekben az
ablakokban a dekdderek néhany bajtnyi adatot kiildenek, amelyet a mozdony és a kozpont kozé
csatlakoztatott detektor vagy maga a kézpont fogad.

Az adatcsomag két csatornara oszlik. Az els@ csatornan a dekoder cime (rovid, hosszii vagy
tobbmozdonyos sszetett) keriil tovabbitasra. A masodik csatornan a CV-ket kezel6 POM-valaszok keriilnek
tovabbitasra (Olvasasi, irasi eredmények).

A RailCom kommunikacié a CV29 Bit3-ban deaktivalhato (,,0” - RailCom letiltva, ,,1” - RailCom
engedélyezve). Az 1. és 2. csatornat a CV28 Bit0 és Bitl engedélyezi.
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16. Specialis funkciok
Specialis funkcidink meghivasaval informaciot kaphatunk:

e A dekoder belsé hdmérsekletérol

e A fogadott DCC jel minGségérol

e Uzemben toltott 6rak és percek szamarol

e A legutobbi mozdonykarbantartas idobélyegérdl (ora).

crer

ban kell aktivalni. Az alapértelmezett érték 28, ami azt jelenti, hogy a mentési miivelet az F28 funkcio
aktivalasanak pillanataban torténik meg. Az jboli mentéshez (az el6zd értékek feliilirasahoz) az F28
funkciot deaktivalni, majd ismét aktivalni kell. A mentési funkci6 a CV213-ban az FO — F28
tartomanyban modosithaté. Ha a CV213-ban 28-nal nagyobb érték van beallitva, a rendszer nem hajt
végre mentést egyetlen funkcié bekapcsolasara sem.

| Az F28 aktivéalasa (Be, majd Ki) nélkiil a kapcsolodd CV-kben szereplé értékek nem frissiilnek!
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A dekodder belso (eltarolt) hdmérséklete a CV133-bol olvashato ki. A hémérséklet Celsius fokban van
megadva.

A digitalis DCC jel minéségét (QoS = Quality of Service) a CV135 tarolja szazalékos értékben (0-
100% tartomanyban). A CV135 a QoS kisebb értékét tarolja. Az érték nullazasahoz 100 [%0]-at kell
beallitani a CVV136 valtozéba. Ezutan aktivalja a mentési funkciot az F28 Be, majd F28 Ki paranccsal,
hogy megkapja legfrissebb QoS értéket.

Az iizemorakat és perceket a CV156, CV157 és CV158 tarolja az alabbiak szerint:

e Az iizemben toltott percek szamat a CV156 tarolja
e Az iizemérak szama a CV157-ben tarolt érték szorozva 256-tal plusz a CV158 értékének
osszege (a kiolvasas el6tt hivja meg a mentési funkciot az F28 On, F28 Off gombokkal).

Karbantartasi id6szak:

A dekoder tarolhatja @ mozdony karbantartas idobélyegét, és jelezheti, ha az utolsé karbantartas ota eltelt
beallitott 6raszamot tullépték.

Ez a funkcio a CV154-ben aktivalhatdo és konfigurdlhatd (lasd 9. tablazat: CV ). A karbantartasi
intervallum a CV155-ben, ordkban van megadva. A gyari alapértelmezett érték 40 ora. Az értéket a
felhasznalé modosithatja a 0-255 tartomanyban. A dekdder gyari alapbeéllitdsokra torténd visszaallitasa utan
a CV155 értéke 40 (6ra) lesz.
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Az utolso karbantartdsi idét a CV159 és a CV160 tarolja. Az érték az alabbiak szerint szamithat6 ki:
Orak szama = (CV159 értéke) + 256 * (CV160 értéke)

A karbantartas jelzésére az tigynevezett pszeudo programozast alkalmazzuk: a CV8-ba a 128-as értéket
irjuk be (ez nem egyenértékii a dekdder gyari alapbedllitdsokra torténd visszaallitasaval!). A mivelet
eredményeként a karbantartas idépontja mentésre keriil, és ettél az idéponttol indul az Gj karbantartasi
ciklus.

Ha a karbantartasi intervallum tallépését a dekoder a CV30 3-as bit-jének beallitasaval jelezte, a
karbantartds megerdsitése utdn a CV30-at vissza kell allitani ,,0”-ra. A CV30 nem torlédik
automatikusan a karbantartas megerdsitésével.

-

A tolatasi sebességet be- és kikapcsoldo funkcié szama a CV114-ben van beadllitva. Az
értéktartomany 0...28. Az alapértelmezés az F3 (CV114 = 3). A 255-6s érték semleges érték (nincs
funkcié hozzarendelve a tolatasi sebességhez).

A gyorsitast/lassitast kikapcsolo funkcio szama a CV115-ben van beallitva. Az értéktartomany
0...28. Az alapértelmezés az F4 (CV115 = 4). A 255-6s érték semleges érték (mincs funkcio
hozzarendelve a gyorsitas/lassitas tiltasahoz).

Az allando féktavolsagot letiltéo funkcio szama a CV116-ban van beallitva. Az értéktartomany
0..28. Az alapértelmezés az FS (CV116 = 5). A 255-0s érték semleges érték (mincs funkcio
hozzarendelve az allandé féktavolsag letiltasahoz).
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17. Elektromos kuplung beallitasa

A Lokommander II dekoder lehet6vé teszi barmelyik fizikai kimenet hasznalatat az elektromagneses
kuplungok miikodtetéséhez. Ha logikai kimenetet valasztunk, kiilsé tranzisztort kell hasznalni, a kimenet
nem szolgaltat elegendé aramot a kuplungok mikodtetéséhez. A Krois® és Roco® kuplungok
nagyfrekvencias PWM jelellatast igényelnek, hogy elkeriiljék a kuplungok tekercseinek leégését. A dekoder
automatikus szétakasztas funkcioja ezt a parancsjelet adja.

0 Az automatikus lekapcsolas funkcié csak all6 mozdonynal aktivalhato.

Az automatikus lekapcsolas funkcidé egy fizikai funkcidé (nem logikai, mint példaul tolatasi sebesség,
gyorsitas ¢és lassitds inaktivalasa stb.), €s ennek megfelelden kell konfiguralni. Kovesse az alabbi
iranyelveket a beallitashoz:

Vélasszon egy F funkciot az automatikus lekapcsolas funkciohoz (ez lehet mas parancsokhoz, példaul
hanghoz is hasznalt funkcio).

A kivalasztott funkcidhoz (CV33+CV47) kell rendelni a fizikai kimenetet , amelyhez az elektromos
kuplung csatlakoztatva van. Példaul, ha az F8 funkciot valasztjuk az automatikus lekapcsolashoz, és a
kuplung elektromagnese az AUX2 fizikai kimenetre vannak kotve, akkor a CV43 értékének 8-asnak kell
lennie (lasd 4. tablazat: Kimenetek Osszerendelése). Az AUX2 F8-al torténd aktivalasahoz a CV118-nak 4-
nek kell lennie. A CV118 az alabbiak szerint tarolja a kimenet szamat: 1 az FL, 2 az RL, 3 az AUXI, 4 az
AUX2 ... és 10 az AUXS.

Page 57 of 129



vasul 'l Lokommander 11 Version 0.5.10
modell Kezelési utmutatd a 6.11.318 FW verzidhoz -

A CV131 a kuplung tipusat (DC egyenaramti vagy PWM) a kovetkezOképpen tarolja: Bit0 = ,,0”
kimenet HF PWM; Bit0 = ,1” folyamatos egyenaramii kimenet. A CV131 1. bitje hatdrozza meg a
motorvezérlési modot a levalasztas soran. Ha Bitl = ,,0”, a motor azonnal bekapcsol, és hirtelen mozgast
végez, ha Bitl = ,1” a motort a PID hurok vezérli a CV3 és CV4 szerinti lassitasi és gyorsitasi
egyltthatokkal.

A CV119+CV121 a szétkapcsolasi folyamat finomhangoldsara szolgdl. A CV121 eltarolja a maximalis
haladési sebességet a levalasztasi folyamat soran. Ha CV121 = ,,0”, akkor a mozdony nem mozdul, csak az
elektromagneses kuplung aktivalodik. A szétkapcsolasi funkcié aktivalasakor a mozdony miikodteti az
elektromagneses kuplungot, és az el6zdvel ellentétes iranyban halad, T1 id6tartamig. A T1-et a CV119
(hatrafelé mozgasi id6) hatarozza meg. Tehat a megtett tavolsagot a CV121 (sebesség) és a CV119
(id6tartam) hatarozza meg. A T1 utan a mozdony megall és ismét megforditja az iranyt, és a CV120-ban
meghatarozott T2 idétartamig halad. A megtett tavolsag szintén a sebesség beallitasatol (CV121) és a
mozgas idétartamatdl (CV120) fiigg. Az Osszes funkcid, amelyet a szétkapcsolasi funkcid végrehajtasa elott
aktivalt, a szétkapcsolds alatt engedélyezve marad. A szétkapcsolasi funkcid a ciklus befejezddése utan
automatikusan kikapcsol.
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13. dbra: Szétkapcsolas

T1

0 Az elektromagneses kuplungok polaritasa fontos. Ha nincsenek megfelelden csatlakoztatva, a
mozgas (emelés) megfordul!
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18. SUSI

Minden Lokommander II dekoder rendelkezik SUSI interfésszel a csatlakozokon vagy forrpontokon
(lasd a A Lokommander Il ). Az interfész hang- vagy funkciédekoderekhez hasznalatos, és a kivezetés
megfelel a szabvanyoknak (ha a dekdderen van csatlakozo). A hibas bekotés elkeriilése érdekében erdsen
ajanlott a szabvanyos vezetékszinek hasznalata (mint a A Lokommander Il szerepel).

! Figyelem! A SUSI modul nem megfelel6 csatlakoztatasa karosithatja a SUSI modult!

18.1. SUSI modulok programozasa

A mozdonydekoderekhez hasonldéan a SUSI hangdekdderek is személyre szabhatok bizonyos miikodési
paraméterek megvaltoztatasaval. Ezen paraméterek értékeit a CV897 - CV1024 tarolja. A SUSI
hangdekoder programozasa a Lokommander II dekoderrel torténik. A CV szamatol fliggben a
Lokommander II dekoder azonositja, hogy ezt a CV-t a dekoder interfészhez csatlakoztatott SUSI modulban
kell-e irni vagy olvasni. A programozas eldtt olvassa el a SUSI dekoder hasznalati itmutatojat.

A SUSI modulok CV valtozéi PT vagy PoM moddban is irhatok. Mivel egyes digitalis rendszerek csak
CV255-ig teszik lehetové a CV-k irasat és olvasasat, a Lokommander II dekoderben specialis mechanizmust
vezettiink be ezekhez a digitalis rendszerekhez. Két CV-t biztositunk a SUSI modulok magasabb szintli CV
valtozoéihoz. A CV126 index, a CV127 pedig atviteli CV-ként miikodik. A SUSI dekoder megcélzott CV-
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szama a CV126 + 800 értékbol all. A CV127 a CV126 + 800-ba irandé vagy kiolvasando érték taroloja. Az
alabbiakban lathato 2 példa az olvasési/irasi eljarasra.

Példaul:

e Ha 1" értéket szeretne irni a SUSI modul CV897-¢be, akkor a CV126-ba ,,.97”-et (897 - 800 = 97), a
CV127-be pedig ,,17-et kell irni. Miutan beirta az ,,1” értéket a CV127-be, a Lokommander 1l
dekdder automatikusan parancsot kiild a SUSI interfészen a hangmodulnak (vagy a
funkciodekoddernek), hogy irja be az ,,1” értéket a CV897-be.

e Haa Lokommander IT dek6dder interfészhez csatlakoztatott SUSI modulbol szeretné kiolvasni a CV
902 tartalmat, irja be a 102-es értéket (902 - 800 = 102) a CV126-ba, és olvassa ki a CV127 értéket.
Ez az érték megegyezik a Lokommander II dekoéderhez csatlakoztatott hangmodul (vagy
funkciodekdder) CVC 902-es értékével.

A CV122 1. bitje engedélyezi/letiltja a SUSI interfészt. A gyari alapbeallitas: SUSI engedélyezett
(CV122 bitl =,17)
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19. Kiils6 kondenzatorok vagy power pack hasznalata

A vagany és a mozdonykerekek gyakran beszennyezddhetnek porral, zsirral vagy mas szigeteld
anyagokkal, amelyek megszakitjak a dekoder és a motor folyamatos aramellatasat. Ilyen esetben a mozdony
akadozik vagy akar le is all. E nem kivant hatas elkeriilése érdekében sziinetmentes SPP tapegységek vagy
pufferkondenzatorok (220uF / 25V vagy a jobb eredményhez magasabb, de max. 2200uF) hasznalhatok.

Az 6sszes Lokommander II dekoder a nyaklap egyik oldalan 3 érintkezével rendelkezik az SPP vagy
pufferkondenzator csatlakoztatasahoz. A 3 érintkezd pontos helyzete az egyes dekodertipusoknal a A
Lokommander 11 talalhato.

Ezen eszkozok telepitése mindségi forrasztoberendezést €s tapasztalatot igényel. A nem megfeleld
* . Dbeavatkozasbol vagy forrasztasbdl eredd hibakra garanciank nem terjed ki.

SPP (szuperkondenzatorral)

Az SPP modulok lehetévé teszik, hogy a mozdonyok akéar 4 masodpercig is miitkddjenek anélkiil, hogy
DCC tapfesziiltséget kapndnak a sinekrdl (a mozdony fogyasztasatdl és a kondenzator toltottségi allapotatol
fliggben). Az SPP modul csatlakoztatdsahoz hasznalja a dekoderen 1évé 3 forrpontot (lasd a A
Lokommander Il ). Kérjiik, olvassa el az SPP felhasznaloi kézikonyvét a telepitéshez.

Az SPP aramforrasok csak digitalis modban (CV29 2-es bitje = ,,0”) és kombinalt analog/digitalis
modban (CV29 2-es bitje = ,,1””) mikddnek.
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Az SPP inditasi késleltetése a CV124-ben konfiguralhatd. Ez a beallitas akkor hasznos, ha tobb, SPP-vel
rendelkez6 dekoder is jelen van a palyan, és ha minden SPP azonnal elkezd tolteni a bekapcsolas utan, akkor
magas aramcsucs Iép fel, amely rovidzarlatként jelentkezik a sineken. A késleltetés masodpercben van
megadva. A gyari alapértelmezett késleltetési beallitas 10s.

Biztonsagi okokbol az SPP-vel athidalt id6tartam a CV123-ban (16 ms tobbszordseként) beallithato. A
gyari alapértelmezett érték 16, ami azt jelenti, hogy a mozdony 0,25 s (16 * 16 ms = 256 ms) utan
vészleadllitdst hajt végre, miutdn az egyendramu tépellatds a sineken megszint. A vészleéllitas akkor is
megtorténik, ha az SPP kondenzator még nincs teljesen lemeritve. A mozdony csak akkor folytatja a
mozgast, ha a DCC jel ismét megjelenik.

Az SPP-nek kb. 300mA-re van sziiksége a teljes feltoltéshez. A feltoltési id6 (teljesen lemertilt
kondenzator esetén) max. 2 perc. Tovabbi részletekért tekintse meg az SPP felhasznaloi kézikonyvét.

Puffer kondenzator

Az SPP helyett egyszer(i pufferkondenzator is hasznalhatd, ez azonban kevesebb extra teljesitményt ad
(a kondenzatorok méretétdl és mennyiségétdl fliggden).

A kondenzator mellett két tovabbi alkatrészre van sziikség: egy aramkorlatozé ellendllasra, amely
parhuzamosan van csatlakoztatva egy 1A-es egyeniranyitd diodaval (ld. Hiba! A hivatkozasi forras nem
talalhato.). Ugyeljen rd, hogy a kondenzatorok és a diédék polaritas érzékenyek.
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Hiba! A hivatkozasi forras nem talalhato. kondenzdtor

100-120 Q, V4 W

220pF+2200pF
/ 25V pol + IN4001 vagy megfeleld I
- L = N

GND

pol -

A bekotést a A Lokommander 11 fejezetben talalhato képek szerint kell elvégezni. A fekete vezetéket a
GND-hez, a pirosat pedig a V+-hoz forrasztjuk (a két szélsé6 az SPP szamara fenntartott 3 forrpontbol).
Javasoljuk, hogy az alkatrészeket szigetelésként hére zsugorodd csébe vagy szigeteldszalagba helyezze. A 3
sziikséges alkatrész (kondenzator, ellenallas és didda) nem tartozéka a Lokommander II dekddernek, ezeket
kiilon kell megvasarolni.

A pufferkondenzator megakadalyozza a dekoder CV-k irasat. A CV-k programozasa csak a
~ = . pufferkondenzétor eltavolitasa utan lesz lehetséges!

Az SPP (Smart Power Pack vagy azzal egyenértékil) modulok hasznalataval a CV valtozok irasa és
olvasasa is lehetséges anélkiil, hogy az SPP-t el kellene tavolitani. Az SPP dramforras programozas kdzbeni
kikapcsolasat a Lokommander Il a toltés (Charge) csatlakozon keresztiil automatikusan végzi.
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20. A dekdder visszaallitasa (reset)

A dekodert barmikor visszaallithatja a gyari alapértelmezett beallitasokra.

Ehhez barmely DCC digitalis kdozpont esetén elegendd barmilyen (kivéve a 128-as értéket) szamértéket
megadni a CV8-ban. Az alaphelyzetbe allitas eredményeként minden CV ismét az alapértelmezett értékkel
rendelkezik (lasd a 9. tablazat: CV alapértelmezett érték oszlopat). A dekoderek a tOm programozo
segitségével is visszaallithatok. Ehhez a firmware fiillon nyomja meg a CV-k visszaallitasa opciot. Kivételt
képez a CV105 és a CV106, amelyek a felhaszndlospecifikus informaciok tarolasara szolgalnak
(sorozatszam, cimke, leltari szam stb.). Ezek tartalma csak kozvetlen irassal modosithato, a dekoder
visszaallitasa (reset) nem valtoztatja meg ezen CV-K tartalmat .

A firmware frissités CV105-6t és CV106-ot is az alapértelmezett értékre allitja. MegOrzésiikhoz a
. frissités elott készitsen biztonsagi masolatot a CV-krdl a tOm programozoé segitségével

A Lokommander II dekoder visszaallitasa (reset) nem allitja vissza a csatlakoztatott SUSI modulok
CV értékeit.
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21. Masodlagos cim (dekoderzar)

Ha tobb dekodert haszndl ugyanabban a modellben vagy szerelvényben, célszerli masodlagos cimet
megadni, hogy a dekodert a programozas soran ki lehessen valasztani. Ily modon barmely dekoder, amely
ugyanabban a modellben van, programozhaté a programozosinen anélkiil, hogy ki kellene szerelni a
modellb6l. A masodlagos cimeket a CV16-ban kell beallitani, még a modellbe szerelés el6tt. A masodlagos
cimek értéktartomanya 1 és 254 kozott van (0 érték esetén nincs masodlagos cim). Ha a szerelvényhez
tartozo minden dekdderhez mas masodlagos cimet rendeliink, csak az a dekoder lesz programozva, amelynél
a CV15 = CVI6. Ily médon a CV15-be egymds utan beirva az egyes cimeket, tobb dekddert is
programozhatunk egymastol fliggetleniil, még akkor is, ha azok egyszerre vannak a programoz6 vaganyon.
Azok a dekdderek, amelyeknél a CV15 # CV 16, figyelmen kiviil hagynak minden CV irast vagy olvasast.

I\ ACVI15 255-6s értékének specialis funkcidja van. Lasd lejjebb.

FIGYELEM: A CV16 csak a CV15 megfeleld értéke esetén programozhato.

A masodlagos cimek hasznalatakor fontos tudni, hogy a CV15 az egyetlen CV, amely a masodlagos cim
ismerete nélkiil olvashat6 vagy irhat6.
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Ha véletleniil blokkolja a dekddert azaltal, hogy ismeretlen értéket ad meg a CV16-ban, akkor 255-6t
(= \ kell megadnia a CV15-ben. Ez a specialis funkcié eltavolitja a LOCKED (lezart) allapotot, és a

CV15-6t a CV16 értékre programozza. A CVI15 255 értékre allitdsaval a dekoder feloldasra

(UNLOCK) kertil, de a CV15 értékének ujboli megvaltoztatasaval ismét lezarhatja (LOCK).

1\ ACV16 =0 értéke feloldott (UNLOCK) dekodert jelent, fiiggetleniil a CV15 értékétol.

A dekoder CV valtozok elérésének/programozasanak ez a médja hasznos a fixen sszecsatolt vagonok
vagy tobb dekoderrel felszerelt allando szerelvények esetén, melyeket nem lenne praktikus a hagyomanyos
modon programozni (a programozd vaganyon az Osszes dekoder ugyanazokkal a CV értékekkel lenne
programozva, ami nem kivanatos).
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22. Firmware frissités

Barmikor frissitheti a Lokommander Il dekdder operacios rendszerét (in. firmware). Az G firmware
verziok a dekdderek iizemeltetése soran fellépd hibak kikiiszobolésére vagy 1) funkciok megvaldsitdsara
szolgalnak.

A firmware frissités a tOm programozédval elvégezheté anélkiil, hogy a dekodert ki kellene venni a
mozdonybol.

A tOm programozo6 szoftvere és a firmware frissitési fajljai letolthetk a train-O-matic oldalarol. A
firmware frissitési eljarashoz olvassa el a tOm programozoé felhasznaloi kézikonyvét.

Az aktualis firmware verzid a kovetkezo CV-kbdl olvashato ki:
CV253 Firmware verzio
CV254 Firmware alverzio

CVv254  Build verzio, fels6 byte
CV256 Build verzio, also byte
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23. Kiegészitok

e A tOm SPP (Smart Power Pack) opcionalisan a dekoderhez csatlakoztathato, és akar 4 masodperces
aramkimaradast is 4thidal

e A tOm programoz¢6 egy PC interfész DCC mozdonydekoderek programozasahoz

e A Shine FDT, Shine LT, Shine MICRO LED modulok mozdonyok és kocsik vilagitasahoz

e A Shine mini/midi/maxi digi/ana LED vilagitas panelek személykocsik belsé vilagitasahoz

e A TD Maxi, TD Roco tartozék dekoderek pl. kitérok vezérléséhez

A kiegészitokkel kapcsolatos részletekért és a vasiti termékek teljes listajaért latogassa meg az oldalt:

www.train-o-matic.com

24. Technikai tamogatas

Ha barmilyen kérdése vagy javaslata van a train-0-matic termékekkel kapcsolatban, irjon nekiink az
alabbi cimre:

support@train-o-matic.com
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25. A dekoder CV tablazat

Az alabbi tablazat tartalmazza a Lokommander II dekoderekben elérhet6 CV-k teljes listajat
magyarazatokkal és (ha vannak) példakkal. Azt javasoljuk, hogy csak akkor valtoztassa meg a CV értékét,
ha biztos abban, hogy azok funkcidja és tevékenysége milyen hatassal lesz a miikodésre. A helytelen CV
beallitasok negativan befolyasolhatjadk a dekoder teljesitményét, vagy helytelen valaszokat okozhatnak a
dekodernek tovabbitott parancsokra. A ,,CV” oszlop a CV-k szamat, az ,,Alapért. érték” oszlop az CV-k
gyari alapértékét tartalmazza (a dekoder visszaallitasa — reset — utan minden CV ennek az oszlopnak
megfeleld értéket kap), az , Ertéktartomany” oszlopban az egyes CV-khez hasznalhat6 értékek tartomanya és
a ,,Leiras” oszlopban a CV funkcidjanak neve és adatai, valamint a kapcsolodo fejezetre vald hivatkozas
talalhato.

Az alébbi tablazat Leiras oszlopdban a bitek értéke binaris modban és zardjelben decimdlis modban
jelenik meg. Ha a bit binaris értéke 0, a decimalis érték is mindig O lesz.
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9. tablazat: CV tablazat

cv A%ap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany

1 3 0-127 Dekdder rovid cime, 7 bit

2 1 1-255 Vmin

3 5 0-63 Inditasi késleltetés, 0 = Leggyorsabb inditas

4 5 0-63 Fékezési késleltetés, 0 = Leggyorsabb lassitas

5 200 1-255 Vmax

6 68 0-255 Vmid = [25% - 75%)] Vmax

7 5 - Firmware verzi6 — csak olvashat6

8 78 - Gyart6i azonosito, dekdder visszaallitasa (reset)
Barmely érték beallitasara a dekoder visszaall a gyari beéllitasokra, kivéve a
128-as értéket, amely karbantartast jelez (ha engedélyezett, Id. 20. fejezetet)

9 3 0-9 Motor vezérl6 algoritmus, 0-8
Kézi tizemmod = 9 (Id. 11. fejezet és CV128 +~ CV130)

11 |12 0-255 Maximalis id6 adatfogadds nélkiil 12 * 8 = 96ms

12 |53 0-255 Aramforras konverzié
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cvV A%ap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
13 |0 0-255 Analodg, vegyes iizemodban F1-F8 funkciok allapota
Bit 0 =0(0): F1 letiltva anal6g tizemben
=1(1): F1 engedélyezve analdg lizemben
Bit 1 =0(0): F2 letiltva anal6g izemben
=1(2): F2 engedélyezve analog lizemben
Bit 2=0(0): F3 letiltva anal6g tizemben
=1(4): F3 engedélyezve analog lizemben
Bit 3=0(0): F4 letiltva analog lizemben
=1(8): F4 engedélyezve analog lizemben
Bit 4 =0(0): F5 letiltva analog lizemben
= 1(16): F5 engedélyezve analog lizemben
Bit 5=0(0): F6 letiltva analog lizemben
=1(32): F6 engedélyezve analdg iizemben
Bit 6 =0(0): F7 letiltva anal6g tizemben
=1(64): F7 engedélyezve analdg iizemben
Bit 7=0(0): F8 letiltva analog lizemben

= 1(128): F8 engedélyezve analdg iizemben
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cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
14 |3= 0-255 Analdg, vegyes iizemodban FOf, FOr, F9-F14 funkciok allapota
Bit 0 =0(0): FOf letiltva analdg lizemben
1+ =1(1): FOf engedélyezve analog lizemben
Bit 1 =0(0): FOr letiltva analog tizemben
2 =1(2): FOr engedélyezve analdg izemben
Bit 2=0(0): F9 letiltva anal6g tizemben
=1(4): F9 engedélyezve analog lizemben
Bit 3=0(0): F10 letiltva anald6g tizemben
=1(8): F10 engedélyezve analdg lizemben
Bit 4=0(0): F11 letiltva analdog tizemben
= 1(16): F11 engedélyezve analdg tizemben
Bit 5=0(0): F12 letiltva analdg tizemben
=1(32): F12 engedélyezve analog lizemben
Bit 6 =0(0): F13 letiltva analog lizemben
=1(64): F13 engedélyezve analog lizemben
Bit 7=0(0): F14 letiltva analo6g tizemben
= 1(128): F14 engedélyezve analog lizemben
15 |0 0-7 CV zarolas (masodlagos cim): A dekoder programozasa (CV iras) csak akkor
engedélyezett, ha CV15 = CV16. A CV15 barmikor irhato. Lasd 21. fejezet.
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cvV A%ap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany

16 |0 0-7 LockID: A wvéletlen programozas elkeriilése érdekében hasznaljon egyedi
azonositoszamot az azonos cimmel rendelkezé (ugyanazon mozdonyban
elhelyezett) dekdderekhez. Példaul: 1 — mozdony dekdder,
2 — hang dekoder, 3 — funkcio dekoder, ... lasd 21. fejezet.

17 192 192-255 |Kiterjesztett (hossz) cim, MSB (Legmagasabb Byte)

18 |3 0-255 Kiterjesztett (hosszt) cim, LSB (Legalacsonyabb Byte)

19 |0 0-127 Tobbmozdonyos vontatasi cim
Ha CV19 > 0: A sebességet €és az irdnyt ez a tdbbmozdonyos cim hatarozza
meg (nem az egyéni, CV1-ben 1évé rovid, vagy CV17 és CV18-ban 1évo
hosszii cim); a funkcidkat vagy a tobbmozdonyos cim, vagy az egyéni cim
vezérli (lasd CV21, CV22 és a 9. fejezet).
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cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
21 |0 0-255 Az itt definialt funkcidkat a tobbmozdonyos cim vezérli.
Bit 0 =0(0): F1 funkciot egyéni cim vezérli
=1(1): F1 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 1 =0(0): F2 funkciot egyéni cim vezérli
=1(2): F2 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 2=0(0): F3 funkciot egyéni cim vezérli
=1(4): F3 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 3=0(0): F4 funkciot egyéni cim vezérli
=1(8): F4 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 4=0(0): F5 funkciot egyéni cim vezérli
= 1(16): F5 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit5=0(0): F6 funkciot egyéni cim vezérli
=1(32): F6 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 6 = 0(0): F7 funkciot egyéni cim vezérli
=1(64): F7 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 7=0(0): F8 funkciot egyéni cim vezérli

= 1(128): F8 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
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modell  Kezelesi atmutato a 6.11.318 FW verzichoz Version 0510
cvV A%ap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
22 |0 0-63 Az itt definialt funkcidkat a tobbmozdonyos cim vezérli.

Bit 0 =0(0): FOf funkciot egyéni cim vezérli

=1(1): FOf funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 1 =0 (0): FOr funkciot egyéni cim vezérli

=1(2): FOr funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 2 =0(0): F9 funkciot egyéni cim vezérli

=1(4): F9 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 3=0(0): F10 funkciot egyéni cim vezérli

= 1(8): F10 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 4 =0(0): F11 funkciot egyéni cim vezérli

= 1(16): F11 funkciét tobbmozdonyos cim vezérli
Bit 5=0(0): F12 funkciot egyéni cim vezérli

= 1(32): F12 funkciot tobbmozdonyos cim vezérli
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modell  gezelési atmutato a 6.11.318 FW verzidhoz "
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
27 |0 0-7 Szabalyozott megallas (ABC fékezés) beallitasok (lasd Hiba! A hivatkozasi
forras nem talalhato.. fejezet)
Bit0 = 0(0) Letiltja az ABC észlelést, ha a jobb sin pozitivabb
=1(1) Engedélyezi az ABC észlelést, ha a jobb sin pozitivabb
Bitl = 0(0) Letiltja az ABC észlelést, ha a bal sin pozitivabb
=1(2) Engedélyezi az ABC észlelést, ha a bal sin pozitivabb
Bit4 =0(0) Letiltja az Auto Stop-ot hatra polaritasi DC jelenlétében
= 1(16) Engedélyezi az Auto Stop-ot hatra polaritasu DC jelenlétében
Bit5 =0(0) Letiltja az Auto Stop-ot eldre polaritasi DC jelenlétében
= 1(32) Engedélyezi az Auto Stop-ot el6re polaritasu DC jelenlétében
Bit7 =0(0) Letiltja az Auto Stop-ot 0-sebesség parancs esetén
= 1(128) Engedélyezi az Auto Stop-ot 0-sebesség parancs esetén
28 |3 0-3 RailCom® beallitas
Bit 0 = 0(0): 1. csatorna Ki (Cim tovabbitas)
=1(1): 1. csatorna Be (Cim tovabbitas)
Bit 1 = 0(0): 2. csatorna Ki (Adat atvitel)
=1(2): 2. csatorna Be (Adat atvitel)
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modell  kezelssi atmutats a 6.11.318 FW verzidhoz "
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
29 |14= 0-63 Dekdder konfiguracios adatok
Bit 0 = 0(0): Normal menetirany
=1(1): Forditott menetirany
Bit 1 = 0(0): 14 sebességi fokozat (Az FOf-et a Bit4 vezérli a DCC sebességre
¢s iranyra vonatkozo utasitasaiban)
2+ = 1(2): 28/128 sebességi fokozat (Az FOf-et a Bit4 vezérli a DCC Group
1 utasitasban)
Bit 2 =0(0): Csak digitalis tizem
4+ = 1(4): Automatikus analog/digitalis atkapcsolas
Bit 3=0(0): RailCom® kikapcsolva
8 = 1(8): RailCom® bekapcsolva
Bit 4 = 0(0): 3 pontos sebességgérbe CV2, CV5 és CV6 alapjan
= 1(16): Tablazatos sebességgorbe CV66+CV95 alapjan
Bit 5=0(0): Rovid cim hasznalata (CV1)
= 1(32): Hosszu cim hasznalata (CV17, CV18)
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modell  Kezelsi utmutat6 a 6.11.318 FW verzidhoz B

cvV A%ap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
30 |0 0-15 Hibarekordok a funkciokimenetekhez, a motorhoz és a homérséklet
feliigyelethez:
0 - Nincs tarolt hiba
1 (Bit0) - Motor tularam hiba
2 (Bitl) - AUX kimeneti talaram hiba
4 (Bit2) - Talmelegedés
8 (Bit3) - A karbantartasi id6szak tallépése
Az eltarolt hibatizenetek a CV30 ,,0”-ra allitasaval torolhetok.
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modell  gezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
33 |1= 0-255 FO, Elére mozgashoz rendelés
Bit0 =0(0): FL kikapcsolva FO (elére) esetén
1 =1(1): FL bekapcsolva FO (eldre) esetén
Bitl =0(0): RL kikapcsolva FO (elére) esetén
=1(2): RL bekapcsolva FO (elére) esetén
Bit2 =0(0): AUX1 kikapcsolva FO (elére) esetén
=1(4): AUX1 bekapcsolva FO (elore) esetén
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva FO (elére) esetén
=1(8): AUX2 bekapcsolva FO (elore) esetén
Bit4 =0(0): AUXS3 kikapcsolva FO (elére) esetén
= 1(16): AUX3 bekapcsolva FO (elore) esetén
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva FO (elére) esetén
=1(32): AUX4 bekapcsolva FO (elore) esetén
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva FO (elére) esetén
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva FO (elore) esetén
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva FO (elére) esetén

= 1(128): AUX6 bekapcsolva FO (elore) esetén
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modell  gezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
34 |2= 0-255 FO, Hatra mozgashoz rendelés
Bit0 =0(0): FL kikapcsolva FO (hatra) esetén
=1(1): FL bekapcsolva FO (hatra) esetén
Bitl =0(0): RL kikapcsolva FO (hatra) esetén
2 =1(2): RL bekapcsolva FO (hatra) esetén
Bit2 =0(0): AUX1 kikapcsolva FO (hatra) esetén
=1(4): AUX1 bekapcsolva FO (hatra) esetén
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva FO (hatra) esetén
=1(8): AUX2 bekapcsolva FO (hatra) esetén
Bit4 =0(0): AUXS3 kikapcsolva FO (hatra) esetén
= 1(16): AUX3 bekapcsolva FO (hatra) esetén
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva FO (hatra) esetén
=1(32): AUX4 bekapcsolva FO (hatra) esetén
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva FO (hatra) esetén
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva FO (hatra) esetén
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva FO (hatra) esetén

= 1(128): AUX6 bekapcsolva FO (hatra) esetén
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= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell  yezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz Version 9540
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
35 |1, 0-255 F1, Elére (F1fwd) mozgashoz rendelés |F1 hozzarendelés PLUX22 esetén
4 pLUX22 Bit0 = 0(0): FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): FL kikapcsolva
esetén =1(1): FL bekapcsolva =1(1): FL bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): RL kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): RL bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUXI1 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUX2 bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX3 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUXS3 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva =1(32): AUX4 bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva = 1(64): AUXS5 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 =0(0): AUX®6 kikapcsolva

= 1(128): AUX6 bekapcsolva
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= 1(128):AUX6 bekapcsolva

modell  gezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
36 |1, 0-255 F1, Hatra (F1rev) mozgashoz rendelés |F2 hozzarendelés PLUX22 esetén
8 pLUX22 Bit0 = 0(0): FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): FL kikapcsolva
esetén =1(1): FL bekapcsolva =1(1): FL bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): RL kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): RL bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUXI1 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUX2 bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX3 kikapcsolva
= 1(16): AUX3 bekapcsolva = 1(16): AUXS3 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva =1(32): AUX4 bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUX5 bekapcsolva = 1(64): AUXS5 bekapcsolva
Bit7 = 0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 =0(0): AUX®6 kikapcsolva

= 1(128): AUX6 bekapcsolva
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= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell  yezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz Version 9540
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
37 |2, 0-255 F2 hozzarendelés F3 hozzarendelés PLUX22 esetén
16 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): FL kikapcsolva
:;t’éfzz =1(1): FL bekapcsolva =1(1): FL bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): RL kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): RL bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUXI1 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUX2 bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX3 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUXS3 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva =1(32): AUX4 bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva = 1(64): AUXS5 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 =0(0): AUX®6 kikapcsolva

= 1(128): AUX6 bekapcsolva

Page 84 of 129




vasull ||

Lokommander 11

= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell  yezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz Version 9540
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
38 |4, 0-255 F3 hozzarendelés F4 hozzarendelés PLUX22 esetén
4 pLUX22 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): FL kikapcsolva
esetén =1(1): FL bekapcsolva =1(1): FL bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): RL kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): RL bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUXI1 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUX2 bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX3 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUXS3 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva =1(32): AUX4 bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva = 1(64): AUXS5 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 =0(0): AUX®6 kikapcsolva

= 1(128): AUX6 bekapcsolva
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= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell  yezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz Version 9540
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
39 |8, 0-255 F4 hozzarendelés F5 hozzarendelés PLUX22 esetén
8 pLUX22 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): AUX2 kikapcsolva
esetén =1(1): FL bekapcsolva =1(1): AUX2 bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): AUX3 kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): AUX3 bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUX4 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 =0(0): AUXS5 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUXS bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUX6 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX?7 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32): AUXT bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUX 8 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva = 1(64): AUX 8 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 =0(0): AUX 9 kikapcsolva

=1(128): AUX 9 bekapcsolva
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= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell  yezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz Version 9540
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
40 |16, 0-255 F5 hozzarendelés F6 hozzarendelés PLUX22 esetén
16 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): AUX2 kikapcsolva
:;t’éfzz =1(1): FL bekapcsolva =1(1): AUX2 bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): AUX3 kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): AUX3 bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUX4 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 =0(0): AUXS5 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUXS bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUX6 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX?7 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32): AUXT bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUXS8 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva = 1(64): AUX 8 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 =0(0): AUX 9 kikapcsolva

=1(128): AUX 9 bekapcsolva
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= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell  yezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz Version 9540
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
41 |32, 0-255 F6 hozzarendelés F7 hozzarendelés PLUX22 esetén
32 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): AUX2 kikapcsolva
:;t’éfzz =1(1): FL bekapcsolva =1(1): AUX2 bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): AUX3 kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): AUX3 bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUX4 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 =0(0): AUXS5 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUXS bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUX6 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX?7 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32): AUXT bekapcsolva
Bit6 =0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUX 8 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva = 1(64): AUX 8 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 =0(0): AUX 9 kikapcsolva

=1(128): AUX 9 bekapcsolva
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= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell  yezelési atmutato a 6.11.318 FW verziohoz Version 9540
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
42 |64, 0-255 F7 hozzarendelés F8 hozzarendelés PLUX22 esetén
64 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): AUX2 kikapcsolva
:;t’éfzz =1(1): FL bekapcsolva =1(1): AUX2 bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): AUX3 kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): AUX3 bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUX4 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 =0(0): AUXS5 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUXS bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUX6 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX?7 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32): AUXT bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUX 8 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva = 1(64): AUX 8 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 =0(0): AUX 9 kikapcsolva

=1(128): AUX 9 bekapcsolva
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= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell Kezelési Gtmutaté a 6.11.318 FW verziohoz
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
43 128, 0-255 F8 hozzarendelés F9 hozzarendelés PLUX22 esetén
16 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
:;t’éfzz =1(1): FL bekapcsolva =1(1): AUX5 bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): AUXG6 bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX7 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUXT bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 = 0(0): AUX 8 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUX 8 bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX 9 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUX 9 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX 10 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32): AUX 10 bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva
Bit7 = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
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= 1(128): AUX6 bekapcsolva

modell  gezel¢si atmutats a 6.11.318 FW verziéhoz Version 9540
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
44 |0, 0-255 F9 hozzarendelés F10 hozzarendelés PLUX22 esetén
32 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
:;t’éfzz =1(1): FL bekapcsolva =1(1): AUXS5 bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): AUX6 kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): AUX6 bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX7 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva = 1(4): AUXT bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 = 0(0): AUX 8 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUX 8 bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX 9 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16):AUX 9 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX 10 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32):AUX 10 bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva
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modell Kezelési Gtmutaté a 6.11.318 FW verziohoz
cvV Alyap’ért. Ertélf Leirds
érték | tartomany
45 |0, 0-255 F10 hozzarendelés F11 hozzarendelés PLUX22 esetén
64 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
:;t’éfzz =1(1): FL bekapcsolva =1(1): AUX5 bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): AUXG6 bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX7 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUXT bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 = 0(0): AUX8 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUXS bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX9 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUX9 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX10 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32): AUX10 bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva
= 1(128): AUX6 bekapcsolva
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érték | tartomany
46 |0, 0-255 F11 hozzarendelés F12 hozzarendelés PLUX22 esetén
128 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
:;t’éfzz =1(1): FL bekapcsolva =1(1): AUX5 bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): AUXG6 bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX7 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUXT bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 = 0(0): AUX8 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUXS bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX9 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUX9 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX10 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32): AUX10 bekapcsolva
Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva
= 1(128): AUX6 bekapcsolva
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érték | tartomany
47 10, 0-255 F12 hozzéarendelés Fl(rev) PLUX22 esetén
4 pLUX22 Bit0 = 0(0):  FL kikapcsolva Bit0 = 0(0): FL kikapcsolva
esetén =1(1): FL bekapcsolva =1(1): FL bekapcsolva
Bitl = 0(0): RL kikapcsolva Bitl = 0(0): RL kikapcsolva
=1(2): RL bekapcsolva =1(2): RL bekapcsolva
Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva Bit2 = 0(0): AUX1 kikapcsolva
=1(4): AUX1 bekapcsolva =1(4): AUX1 bekapcsolva
Bit3 =0(0): AUX2 kikapcsolva Bit3 = 0(0): AUX2 kikapcsolva
=1(8): AUX2 bekapcsolva =1(8): AUX2 bekapcsolva
Bit4 =0(0): AUX3 kikapcsolva Bit4 = 0(0): AUX3 kikapcsolva
= 1(16): AUXS3 bekapcsolva = 1(16): AUX3 bekapcsolva
Bit5 =0(0): AUX4 kikapcsolva Bit5 = 0(0): AUX4 kikapcsolva
= 1(32): AUX4 bekapcsolva = 1(32): AUX4 bekapcsolva
Bit6 =0(0): AUXS5 kikapcsolva Bit6 = 0(0): AUXS5 kikapcsolva
= 1(64): AUXS5 bekapcsolva = 1(64): AUX5 bekapcsolva
Bit7 =0(0): AUXG6 kikapcsolva Bit7 = 0(0): AUXG6 kikapcsolva
= 1(128): AUX6 bekapcsolva = 1(128):AUX6 bekapcsolva
48 255 0-255 FL Fény intenzitasa, [1-255]
49 255 0-255 RL Fény intenzitasa, [1-255]
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érték | tartomany

50 |255 0-255 AUX1 Fény intenzitasa, [1-255]
51 |255 0-255 AUX2 Fény intenzitasa, [1-255]
52 |255 0-255 AUX3 Fény intenzitasa, [1-255]
53 |255 0-255 AUX4 Fény intenzitasa, [1-255]
54 255 0-255 AUXS5 Fény intenzitasa, [1-255]
55 |255 0-255 AUX6 Fény intenzitasa, [1-255]
56 |255 0-255 AUXT7 Fény intenzitasa, [1-255] (csak Mini P22, W22 és W22M)
57 |255 0-255 AUX8 Fény intenzitasa, [1-255] (csak Mini P22, W22 és W22M)
58 |255 0-255 AUXO9 Fény intenzitasa, [1-255] (csak Mini P22, W22 és W22M)
59 |255 0-255 AUX10 Fény intenzitasa, [1-255] (csak Mini P22, W22 ¢s W22M)
60 |1 0,1, Motor PID és PWM vezérlés

128, BitO = 0(0):  PID vezérlés kikapcsolva

129 = 1(1):  PID vezérlés bekapcsolva

Bit7 = 0(0): Motor PWM frekvencia = 32kHz
= 1(128): Motor PWM frekvencia = 16kHz

61 |80 0-255 PID P konstans
62 120 0-255 PID | konstans
63 |40 0-255 PID D konstans
64 |1 1-10 PID hibahatar
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érték | tartomany

66 |0 0-255 Elore trim, az elére sebesség szorzasa a (CV érték / 128)-al, ,,0” - kikapcsolva

67 |2 1-255 Sebesség tablazat, 1. sebesség fokozat

94 240 1-255 Sebesség tablazat, 28. sebesség fokozat

95 |0 0-255 Hatra trim, a hatra sebesség szorzasa a (CV érték / 128)-al, ,,0” - kikapcsolva

105 |0 0-255  |FELHASZNALOI adatok

106 |0 0-255  |FELHASZNALOI adatok

112 |50 1-127 Fade-in fény effekt (kivilagosodas id6tartama) az FR, FL, AUX kimenetekhez
Pl.:1 = 8ms, 15 = 120ms, 125 = 1000ms

113 |25 1-127 Fade-out fény effekt (elsotétedés idétartama) az FR, FL, AUX kimenetekhez
Pl.:1 = 8ms, 15 = 120ms, 125 = 1000ms

114 |3 0-255 Tolatasi sebesség beallitasa FO+F28 funkciohoz (0 - F0, 1 -F1,2-F2, 3 -
F3, ... 28 — F8). Alapértelmezetten F3

115 |4 0-255 Gyorsitas/lassitas kikapcsolasa FO+F28 funkcioval (0 — FO, 1 — F1, 2 — F2,
3-F3,...28 - F8). Alapértelmezetten F4

116 |5 0-255 Allandé féktavolsag kikapcsolasa FO+F28 funkciéval (0 — FO, 1 — F1, 2 -
F2, 3-F3, ... 28 — F8). Alapértelmezetten F5
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Bit0 = 0(0):
=1(2):
Bitl = 0(0):
=1(2):
Bit2 = 0(0):
=1(4):
Bit3 = 0(0):
= 1(8):
Bit4 = 0(0):
= 1(16):
Bit5 = 0(0):
=1(32):
Bit6 = 0(0):
= 1(64):
Bit7 = 0(0):

modell Kezelési Gtmutato a 6.11.318 FW verziohoz
cvV Alyap’ért. Ertél’< Leirds
érték | tartomany
117 |0 0-255 Folyamatos vagy PWM jel rendelése az FL, RL, AUX1+AUX6! kimenetekhez

FL - PWM jel — Fade-in/out

FL - Folyamatos jel, nincs dimmelés

RL - PWM jel — Fade-in/out

RL - Folyamatos jel, nincs dimmelés
AUX1 - PWM jel — Fade-in/out

AUX1 - Folyamatos jel, nincs dimmelés
AUX2 - PWM jel — Fade-in/out

AUX2 - Folyamatos jel, nincs dimmelés
AUX3 - PWM jel — Fade-in/out

AUX3 - Folyamatos jel, nincs dimmelés
AUX4 - PWM jel — Fade-in/out

AUX4 - Folyamatos jel, nincs dimmelés
AUX5 - PWM jel — Fade-in/out

AUXS5 - Folyamatos jel, nincs dimmelés
AUX6 - PWM jel — Fade-in/out

= 1(128): AUX6 -Folyamatos jel, nincs dimmelés

! Aux7-+Aux10 a CV185-ben van bedllitva
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Alapért. Erték
érték | tartomany

118 |0 0-12 Elektromos kuplung kimenethez rendelése.

A kimenetek koziil csak az egyik konfiguralhatd automatikus szétakasztasra

CV118 =0, Nincs kimenet rendelve automatikus szétakasztashoz

CV118 =1, FL hasznalata automatikus szétakasztasra

CV118 = 2, RL hasznalata automatikus szétakasztasra

CV118 = 3, AUX1 hasznalata automatikus szétakasztasra

CV118 = 4, AUX2 hasznalata automatikus szétakasztasra

cVv Leiras

CV118 =11, AUX9 hasznalata automatikus szétakasztasra
CV118 = 12, AUX10 hasznalata automatikus szétakasztasra
119 |50 0-255 Szétakasztas, T1 varakozasi id6 (lasd 17. fejezet)
T1=(CV119)*8ms

Pl.: 400ms = 50*8ms

120 |50 0-255 Szétakasztas, T2 varakozasi id6 (lasd 17. fejezet)

T2 = (CV120)*8ms

Pl.: 400ms = 50*8ms

121 |50 0-255 Mozdony sebessége a szétakasztas soran (lasd 17. fejezet)
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Alapért. Erték

v | ) Leiras
érték | tartomany
122 (3= 0-255 Masodik dekdder konfiguracios adatok:
Bit0 =0(0): SUSI labak hasznalata funkcié kimenetként (lasd 3. tablazat)
1+ =1(1): SUSI labak hasznalata: SUSI CLK/DATA vagy Locowire
Bit1 =0(0): Locowire interfész aktiv
2 + =1(2): SUSI interfész engedélyezve

Bit2 =0(0): A motor terhelése nem keriil atvitelre a SUSI-n keresztiil
=1(4): A motor terhelése atvitelre keriil a SUSI-n keresztiil
Bit3 =0(0): Motor PWM stlyozas KI
=1(8): Motor PWM sulyozasa a palya fesziiltséggel BE
Bit 4,5=00(0): Nincs ingajarati tizemmod (lasd 12.3. fejezet)
= 10(16): Ingajarati iizem, k6zbensé megallok nélkiil
= 01(32): Ingajarati iizem, k6zbensé megallokkal
= 11(48): Nem engedélyezett, nem szabad beallitani!
Bit6 =0(0): FL/RL letiltva firmware frissités alatt
= 1(64): FL/RL kimenetek villognak firmware frissités alatt
Bit7 =0(0): nem hasznalt
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érték | tartomany
123 |16 0-255 SPP (Smart Power Pack) athidalasi ideje 16ms-0s 1épésekben (lasd 19. fejezet)
Idétartam = (CV123) * 16ms;
Pl.: SPP athidalasi ideje = 16*16ms =256ms
124 |1 0-255 SPP (Smart Power Pack) inditasi késleltetése masodpercben, 1s Iépésekben
125 |1 0-255 SUSI varakozasi id6 a hangdekoder indulasara
126 |102 0-255 SUSI CV
127 |- 0-255 SUSI DATA iras/olvasas a 800 + CV126 cimen
128 |1 1-4 A PWM csomagok szama, ami utan BEMF ablak nyilik (csak ha CV9 = 9)
(lasd 11. Motor fejezet)
129 |6 1-10 BEMF mérési atlag (csak ha CV9 = 9)
130 |6 1-12 BEMF mérési késleltetés (csak ha CV9 = 9)
131 |2= 0-3 Automatikus szétkapcsolashoz kimenetének konfiguralasa:
Bit 0 = 0(0): A valasztott kimenet 50%-0s HF PWM jelet kap
= 1(1): A valasztott kimenet 0-100%-0s LF PWM jelet kap
Bit 1 = 0(0): A PID vezérl6 inaktiv a szétkapcsolas soran
2 = 1(2): A PID vezérl6 aktiv a szétkapcsolas soran
132 (240 0-255 A CV miiveletek soran adott nyugtazo aramimpulzus novelése (lasd Hiba! A
hivatkozasi forras nem talalhato.. fejezet)
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Alapért. Erték

v | . Leiras
érték | tartomany
133 |0 - Dekoder homérséklet kiolvasasa (csak a specialis funkcid engedélyezése soran
ment6dik)
134 100 60- Talmelegedés elleni védelem leoldasi értéke (maximalis hdmérséklet)

120
135 |100 0-100% | QoS (Quality of Service) pillanatnyi értéke a CV122 bit 7 = 1-el aktivalva
(Az érték csak a specialis funkcid be/ki kapcsolasa utan érhet6 el)

136 |100 0-100% | QoS (Quality of Service) minimum értéke a CV122 bit 7 = 1-¢l aktivalva
(Az érték csak a specialis funkcio be/ki kapcsolasa utan érhet6 el)

137 |60 0-255 Kozepes sebesség a terhelés kompenzaciohoz
(kiilonbozik a CV6-t6l)
138 |255 0-255 Terhelés kompenzacios egyiitthatd minimum sebességnél
(CV2)
139 (100 0-255 Terhelés kompenzacios egylitthatd kdzepes sebességnél
(CV137)
140 |80 0-255 Terhelés kompenzacios egylitthatd maximum sebességnél
(CV5)
141 |10 0-50 ABC érzékenység — az ABC érzékelési kiiszob 0.1V-os lépésekben

Pl. értéke = 14 => ABC érzékelési kiiszob = 1,4V
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érték | tartomany
142 |10 0-255 Allomasi varakozasi idd ingajarati iizemben, masodpercben
(lasd 12.3. fejezet)
143 |255 0-100 Maximalis elore sebesség ABC lassitasi szakaszban
144 255 0-100 Maximalis hatra sebesség ABC lassitasi szakaszban
146 |0 0-15 Elore fékezési késleltetés allando tavolsagh CBD modban (lasd 12.1. fejezet)
= 0: Alland6 féktavolsag letiltva
= 1-15: Féktavolsag = (CV146 értéke) * (minimum féktavolsag)
147 |0 0-15 Hatra fékezési késleltetés allando tavolsagai CBD modban (lasd 12.1. fejezet)
= 0: az elére irany vonatkozé értéke van érvényben (CV146)
= 1-15: Hatra Féktavolsag = (CV147 értéke) * (minimum féktavolsag)
148 |0 0-255 Féktavolsag novelése CBD moddban (fix lassulassal)
= 0: késleltetés nélkiil
A féktavolsag kismértékii ndveléséhez novelje a CV értekét.
A fékezés késleltetve (CV148 értéke) * 8ms -al
149 |0 0-255 Hatra Féktavolsag novelése CBD modban (fix lassulassal)
= 0: az eldre irany vonatkozd értéke van érvényben (CV148)
A féktavolsag kismértékii noveléséhez novelje a CV értékét.
Hatra fékezés késleltetve (CV149 értéke) * 8ms -al
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150 (0 0-255 CBD féktavolsag elére, CBD modban valtozo lassuldsi gorbe esetén

= 0: Fix CBD mdd van hasznalatban

151 (0 0-255 CBD féktavolsag hatra, CBD moddban valtozé lassulasi gorbe esetén (CV150
kiegészitése)

= 0: a CV150 ben megadott érték van érvényben

152 |0 0-63 Inditasi késleltetés Hatra

(CV3 kiegészitése)

= 0: a CV3-ban megadott inditasi késleltetés érvényes mindkét iranyban
153 |0 0-63 Fékezési késleltetés hatra

(CV4 kiegészitése)

= 0: a CV4-ben megadott fékezési késleltetés érvényes mindkét irdnyban
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154 |0 0-15 Karbantartasi konfiguracio (lasd 16. fejezet)
Bit0 = 0(0): Karbantartas funkcio letiltva
= 1(1): Karbantartas funkci6é engedélyezve
Bitl = 0(0): A karbantartasi intervallum (MI) tallépését a CV30, bit3 nem jelzi
= 1(2): Ml tallépését a CV30, bit3 jelzi
Bit2 = 0(0): Ml tallépését az FL/RL nem jelzi
= 1(4): Ml tallépését az FL/RL jelzi (alacsony frekvenciaval villogo fény)
Bit3 = 0(0): MI 50%-os tullépését az FL/RL nem jelzi
= 1(8): MI 50%-os tullépését az FL/RL jelzi (magas frekvenciaval villogd
fény)
155 |40 0-255 Karbantartasi intervallum (MI) orakban kifejezve
156 |- 0-59 Az utolso6 karbantartas 6ta eltelt percek szama
157 |- 0-255 Uzemidd, als6 byte (lasd 16. fejezet)
158 |- 0-255 Uzemids, felsé byte (lisd 16. fejezet)
159 |- 0-255 Az utolsé karbantartas Ota eltelt 6rak szama, also byte
160 |- 0-255 Az utolso karbantartas 6ta eltelt 6rak szama, felsé byte
161 |85 0-255 Az a sinfesziiltség, amelynél a motor analog 1. iizemmodban elindul, 0,1V-0s
lIépésekben (lasd 14.1. fejezet)
Pl. (CV161) = 85 => kiiszobérték = 8.5V
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162

65

0-255

Az a sinfesziiltség, amelynél a motor analdg 1. tizemmddban megall, 0,1V-0s
lépésekben (lasd 14.1. fejezet)
Pl. (CV162) = 65 => kiiszobérték = 6.5V

163

160

0-160

Az a sinfesziiltség, amelynél a motor analog 1. lizemmodban eléri a
legmagasabb fordulatszamat, 0,1V-os 1épésekben (lasd 14.1. fejezet)
Pl. (CV163 = 160) => kiiszobérték = 16V

164

255

0-255

Motor PWM értéke analog 2. izemmodban (lasd 14.2. fejezet)
=0: analog 1. mod kivalasztva
= 1-255: analég 2. méd kivalasztva

165

100

0-255

A CBD kioldasanak kiiszob értéke DC szektorban, SPP hasznilata esetén,
0.1V-os Iépésekben (lasd 14.3. fejezet)

Sinfesziiltség > kiiszobérték => feliigyelt DC fékezés

Sinfesziiltség < kiiszobérték => SPP athidalas
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166

0-255

Kimenetek letiltasa FOf (FO elére) esetén — lasd 13. fejezet

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva FO (elére) esetén
=1(1): FL tiltva FO (el6re) esetén

Bitl = 0(0): RL nincs tiltva FO (elére) esetén
=1(2): RL tiltva FO (el6re) esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva FO (elére) esetén
=1(4): AUX1 tiltva FO (elére) esetén

Bit3 =0(0): AUX2 nincs tiltva FO (elére) esetén
=1(8): AUX2 tiltva FO (elére) esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva FO (elére) esetén
= 1(16): AUX3 tiltva FO (elére) esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva FO (elére) esetén
=1(32): AUXA4 tiltva FO (elére) esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva FO (elére) esetén
= 1(64): AUXS5 tiltva FO (elére) esetén

Bit7 =0(0): AUX®6 nincs tiltva FO (elére) esetén
= 1(128): AUXE6 tiltva FO (elére) esetén
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167

0-255

Kimenetek letiltasa FOr (FO hatra) esetén

Bit0 = 0(0):
=1(2):
Bitl = 0(0):
=1(2):
Bit2 = 0(0):
=1(4):
Bit3 = 0(0):
= 1(8):
Bit4 = 0(0):
= 1(16):
Bit5 = 0(0):
=1(32):
Bit6 = 0(0):
= 1(64):
Bit7 = 0(0):

FL nincs tiltva FO (hatra) esetén

FL tiltva FO (hatra) esetén

RL nincs tiltva FO (hatra) esetén
RL tiltva FO (hatra) esetén

AUX1 nincs tiltva FO (hatra) esetén
AUX1 tiltva FO (hatra) esetén
AUX2 nincs tiltva FO (hatra) esetén
AUX?2 tiltva FO (hatra) esetén
AUX3 nincs tiltva FO (hatra) esetén
AUX3 tiltva FO (hatra) esetén
AUX4 nincs tiltva FO (hatra) esetén
AUX4 tiltva FO (hatra) esetén
AUXS5 nincs tiltva FO (hatra) esetén
AUXS5 tiltva FO (hatra) esetén
AUX6 nincs tiltva FO (hatra) esetén

= 1(128): AUXG6 tiltva FO (hatra) esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F1f (F1 elére mozgas) esetén

Bit0 = 0(0):
=1(2):
Bitl = 0(0):
=1(2):
Bit2 = 0(0):
=1(4):
Bit3 = 0(0):
= 1(8):
Bit4 = 0(0):
= 1(16):
Bit5 = 0(0):
=1(32):
Bit6 = 0(0):
= 1(64):
Bit7 = 0(0):

FL nincs tiltva F1 (elore) esetén

FL tiltva F1 (el6re) esetén

RL nincs tiltva F1 (elore) esetén
RL tiltva F1 (elére) esetén

AUX1 nincs tiltva F1 (el6re) esetén
AUX1 tiltva F1 (elére) esetén
AUX2 nincs tiltva F1 (el6re) esetén
AUX2 tiltva F1 (elére) esetén
AUX3 nincs tiltva F1 (el6re) esetén
AUX3 tiltva F1 (el6re) esetén
AUX4 nincs tiltva F1 (el6re) esetén
AUXA4 tiltva F1 (elére) esetén
AUXS5 nincs tiltva F1 (el6re) esetén
AUXS5 tiltva F1 (elére) esetén
AUXG6 nincs tiltva F1 (el6re) esetén

= 1(128): AUXG6 tiltva F1 (elére) esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F2 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F2 esetén
=1(1): FL tiltva F2 esetén

Bitl = 0(0): RL nincs tiltva F2 esetén
=1(2): RL tiltva F2 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F2 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F2 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F2 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F2 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F2 esetén
=1(16): AUX3 tiltva F2 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F2 esetén
=1(32): AUX4 tiltva F2 esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva F2 esetén
= 1(64): AUXG tiltva F2 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F2 esetén
= 1(128): AUXE6 tiltva F2 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F3 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F3 esetén
=1(1): FL tiltva F3 esetén

Bit1 = 0(0): RL nincs tiltva F3 esetén
=1(2): RL tiltva F3 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F3 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F3 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F3 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F3 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F3 esetén
=1(16): AUX3 tiltva F3 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F3 esetén
=1(32): AUXA4 tiltva F3 esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva F3 esetén
= 1(64): AUXG tiltva F3 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F3 esetén
= 1(128): AUXE6 tiltva F3 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F4 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F4 esetén
=1(1): FL tiltva F4 esetén

Bitl = 0(0): RL nincs tiltva F4 esetén
=1(2): RL tiltva F4 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F4 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F4 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F4 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F4 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F4 esetén
=1(16): AUX3 tiltva F4 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F4 esetén
=1(32): AUXA4 tiltva F4 esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva F4 esetén
= 1(64): AUXG tiltva F4 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F4 esetén
= 1(128): AUXE6 tiltva F4 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F5 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F5 esetén
=1(1): FL tiltva F5 esetén

Bitl = 0(0): RL nincs tiltva F5 esetén
=1(2): RL tiltva F5 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F5 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F5 esetén

Bit3 =0(0): AUX2 nincs tiltva F5 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F5 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F5 esetén
=1(16): AUX3 tiltva F5 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F5 esetén
=1(32): AUXA4 tiltva F5 esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva F5 esetén
= 1(64): AUXG tiltva F5 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F5 esetén
= 1(128): AUXG6 tiltva F5 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F6 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F6 esetén
=1(1): FL tiltva F6 esetén

Bit1 = 0(0): RL nincs tiltva F6 esetén
=1(2): RL tiltva F6 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F6 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F6 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F6 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F6 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F6 esetén
=1(16): AUX3 tiltva F6 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F6 esetén
=1(32): AUXA4 tiltva F6 esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva F6 esetén
= 1(64): AUXG tiltva F6 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F6 esetén
= 1(128): AUXE6 tiltva F6 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F7 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F7 esetén
=1(1): FL tiltva F7 esetén

Bitl = 0(0): RL nincs tiltva F7 esetén
=1(2): RL tiltva F7 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F7 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F7 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F7 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F7 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F7 esetén
=1(16): AUX3 tiltva F7 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F7 esetén
=1(32): AUX4 tiltva F7 esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva F7 esetén
= 1(64): AUXG tiltva F7 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F7 esetén
= 1(128): AUXE6 tiltva F7 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F8 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F8 esetén
=1(1): FL tiltva F8 esetén

Bit1 = 0(0): RL nincs tiltva F8 esetén
=1(2): RL tiltva F8 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F8 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F8 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F8 esetén
=1(8): AUX?2 tiltva F8 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F8 esetén
= 1(16): AUX3 tiltva F8 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F8 esetén
=1(32): AUXA4 tiltva F8 esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva F8 esetén
= 1(64): AUXG tiltva F8 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F8 esetén
= 1(128): AUXE6 tiltva F8 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F9 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F9 esetén
=1(1): FL tiltva F9 esetén

Bitl1 = 0(0): RL nincs tiltva F9 esetén
=1(2): RL tiltva F9 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F9 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F9 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F9 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F9 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F9 esetén
=1(16): AUX3 tiltva F9 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F9 esetén
=1(32): AUXA4 tiltva F9 esetén

Bit6 =0(0): AUXS5 nincs tiltva F9 esetén
= 1(64): AUXG tiltva F9 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F9 esetén
= 1(128): AUXE6 tiltva F9 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F10 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F10 esetén
=1(1): FL tiltva F10 esetén

Bitl = 0(0): RL nincs tiltva F10 esetén
=1(2): RL tiltva F10 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F10 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F10 esetén

Bit3 =0(0): AUX2 nincs tiltva F10 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F10 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F10 esetén
=1(16): AUXS tiltva F10 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F10 esetén
=1(32): AUXA4 tiltva F10 esetén

Bit6 = 0(0): AUXS5 nincs tiltva F10 esetén
= 1(64): AUXS5 tiltva F10 esetén

Bit7 =0(0): AUX®6 nincs tiltva F10 esetén
= 1(128): AUXG6 tiltva F10 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F11 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F11 esetén
=1(1): FL tiltva F11 esetén

Bit1 = 0(0): RL nincs tiltva F11 esetén
=1(2): RLtiltva F11 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F11 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F11 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F11 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F11 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F11 esetén
= 1(16): AUXS tiltva F11 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F11 esetén
=1(32): AUX4 tiltva F11 esetén

Bit6 = 0(0): AUXS5 nincs tiltva F11 esetén
= 1(64): AUXS5 tiltva F11 esetén

Bit7 =0(0): AUX®6 nincs tiltva F11 esetén
= 1(128): AUXG6 tiltva F11 esetén
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0-255

Kimenetek letiltasa F12 esetén

Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F12 esetén
=1(1): FL tiltva F12 esetén

Bitl = 0(0): RL nincs tiltva F12 esetén
=1(2): RL tiltva F12 esetén

Bit2 = 0(0): AUX1 nincs tiltva F12 esetén
=1(4): AUX1 tiltva F12 esetén

Bit3=0(0): AUX2 nincs tiltva F12 esetén
=1(8): AUX2 tiltva F12 esetén

Bit4 =0(0): AUX3 nincs tiltva F12 esetén
= 1(16): AUXS tiltva F12 esetén

Bit5 =0(0): AUX4 nincs tiltva F12 esetén
=1(32): AUX4 tiltva F12 esetén

Bit6 = 0(0): AUXS5 nincs tiltva F12 esetén
= 1(64): AUXS5 tiltva F12 esetén

Bit7 =0(0): AUXG6 nincs tiltva F12 esetén
= 1(128): AUXG6 tiltva F12 esetén
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180 0-255 Kimenetek letiltasa F1r (F1 hatra)
Bit0 = 0(0):  FL nincs tiltva F1 (hatra) esetén
=1(1): FL tiltva F1 (hatra) esetén
Bitl =0(0):  RL nincs tiltva F1 (hatra) esetén
=1(2): RLtiltva F1 (hatra) esetén
Bit2 =0(0): AUX1 nincs tiltva F1 (hatra) esetén
=1(4): AUXL tiltva F1 (hatra) esetén
Bit3 =0(0): AUX2 nincs tiltva F1 (hatra) esetén
=1(8): AUX2 tiltva F1 (hatra) esetén
Bit4 = 0(0): AUXS3 nincs tiltva F1 (hatra) esetén
=1(16): AUX3 tiltva F1 (hatra) esetén
Bit5 = 0(0): AUX4 nincs tiltva F1 (hatra) esetén
=1(32): AUX4 tiltva F1 (hatra) esetén
Bit6 = 0(0):  AUXS5 nincs tiltva F1 (hatra) esetén
=1(64): AUXS5 tiltva F1 (hatra) esetén
Bit7 = 0(0): AUX®6 nincs tiltva F1 (hatra) esetén
= 1(128): AUXG6 tiltva F1 (hatra) esetén
181 0,1 A funkciok és kimenetek utols6 allapotanak mentése: O - ki, 1 - be
182 FL, RL, F1..F4 mentett allapota
183 F5+F12 mentett allapota
184 F13+F20 mentett allapota
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185

0-15

Folyamatos vagy PWM (dimmelt) jel rendelése AUX7+AUX10 kimenethez
Bit0 = 0(0): AUX7 - PWM jel, dimmelt
=1(1): AUX7 - Folyamatos jel, dimmelés nélkiil
Bitl = 0(0): AUX8 - PWM jel, dimmelt
=1(2): AUX8 - Folyamatos jel, dimmelés nélkiil
Bit2 = 0(0): AUX9 - PWM jel, dimmelt
=1(4): AUX9 - Folyamatos jel, dimmelés nélkiil
Bit3 = 0(0): AUX10 - PWM jel, dimmelt
= 1(8): AUX10 - Folyamatos jel, dimmelés nélkiil

186

20

0-255

Kimenetek bekapcsolasi késleltetése, (CVV186)*8ms, alapért. 160ms

187

20

0-255

Kimenetek kikapcsolasi késleltetése, (CV187)*8ms, alapért. 160ms

188

0-255

Bekapcsolasi késleltetés maszk az alabbiakhoz:
AUX6, AUX5, AUX4, AUXS3, AUX2, AUX1, RL, FL

189

0-255

Kikapcsolasi késleltetés maszk az alabbiakhoz:
AUX6, AUX5, AUX4, AUX3, AUX2, AUX1, RL, FL

190

0-255

Bekapcsolasi késleltetés maszk az alabbiakhoz:
-, -, - - AUX10, AUX9, AUXS8, AUX7

191

0-255

Kikapcsolasi késleltetés maszk az alabbiakhoz:
-, - - - AUX10, AUX9, AUXS8, AUXT7
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192 |8 0-40 ABC érzékenység Kl
beallitja az ABC észlelési kiiszobot 0,1 V-os 1épésekben
Pl.: érték = 6 => ABC észlelési kiiszob = 0.6V

193 |25 0-255 ABC allapot bekapcsolasi késleltetése, 8ms lépésekben, alapért. 200ms
194 |25 0-255 ABC allapot kikapcsolasi késleltetése, 8ms lépésekben, alapért. 200ms
195 |0 0-255 A feltételes kimenetek bitmaszkja aktivalt FO funkciégombbal:

AUX6, AUX5, AUX4, AUX3, AUX2, AUX1, RL, FL
196 |0 0-255 A feltételes kimenetek bitmaszkja aktivalt FO funkciégombbal:

-, -, - -, AUX10, AUX9, AUXS8, AUX7
197 255 0-255 Az 1. fékezési funkciohoz rendelt funkciogomb szama

198 |255 0-255 A 2. fékezési funkciohoz rendelt funkciogomb szama

199 |255 0-255 A 3. fékezési funkciohoz rendelt funkciogomb szama

200 |0 0-255 1. fékfunkcio, lassulasi arany szazalékos csokkentése.
255 jelenti a 100%-o0t

201 |0 0-255 2. fékfunkcid, lassulasi arany szazalékos csokkentése.
255 jelenti a 100%-ot

202 |0 0-255 3. fékfunkcio, lassulasi arany szazalékos csokkentése.
255 jelenti a 100%-ot

203 |0 0-255 Maximalis sebesség aktivalt 1-es fékfunkcioval
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204 |0 0-255 Maximalis sebesség aktivalt 2-es fékfunkcioval
205 |0 0-255 Maximalis sebesség aktivalt 3-as fékfunkciéval
206 |0 0-255 Kimenetek tiltémaszkja, elére iranyban:

AUX6, AUX5, AUX4, AUX3, AUX2, AUX1, RL, FL
207 |0 0-255 Kimenetek tiltémaszkja, elére iranyban:

-, -, = -, AUX10, AUX9, AUXS8, AUXT7
208 |0 0-255 Kimenetek tiltomaszkja, hatra iranyban:

AUX6, AUX5, AUX4, AUX3, AUX2, AUX], RL, FL
209 |0 0-255 Kimenetek tiltomaszkja, hatra iranyban:

-, -, - -, AUX10, AUX9, AUXS8, AUX7
211 |0 0-40 Motor riovidzarlat elleni védelem késleltetése
212 |0 - nincs hasznalatban
213 |28 0-255 Kiilonleges mentési funkcié szama
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26. Melléklet: Bitek és Byte-ok

Ha modositani akarjuk a konfiguracios valtozok (CV) értékeit, érdemes néhany fogalmat szem elott
tartani a szamok binaris formatumu abrazolasaval kapcsolatban. Binaris formatumban csak két szamjegyiink
van: ,,0” és ,,1”. Egy binaris szamot bitnek neveznek. Egy 8 bites csoport egy byte-nak hivunk, ami egy 8
binaris szamjegybdl all6 binaris szdmot jelent. A konfiguracios valtozok (CV) a dekoderek nem felejtd

crer

(LSB), decimalis értéke 1, a 7. bit pedig a legmagasabb helyiértékti (MSB), decimalis értéke 128.
10. tablazat: Bitek

MSB LSB
Bit pozicio Bit7 | Bit6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit decimalis értéke | 128 64 32 16 8 4 2 1
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Ha ismerjiik a byte bit konfiguracidjat, és meg akarjuk talalni a decimalis értéket, akkor a kdvetkezo
szamitasi képletet hasznaljuk:

Dec = B7*128 + B6*64 + B5*32 + B4*16 + B3*8 + B2*4 + B1*2 + BO
ahol BO ... B7 jeloli az adott bit értékét (,,0” vagy ,,1).

Példaul: ha B7 =,,17, B5 =17, B2 =,,1”, és az Gsszes tobbi bit ,,0”, amit kapunk:
Dec =1*128 + 0*64 + 1*32 + 0*16 + 0*8 + 1*4 + 0*2+ 0 =
=128 +0 +32 +0 +0 +4 +0 +0=164

Ha a bitek értékét a decimalis értékbdl akarjuk megkpani, akkor az ellenkez6jét tessziik. Megprobaljuk
kivonni a decimalis értékbdl az MSB-vel kezd8d0 bitértéket, és megtartjuk a kiilonbséget a kovetkezd
kivonasokhoz, amig végiil nullat nem kapunk. A kivonasoknal pozitiv eredmény esetén a bit értéke 1 lesz. A
kivonasoknal, ha a kiilonbség negativ, elhagyjuk a miiveletet (a bit értéke nulla lesz), és folytatjuk a
kovetkezd helyiértékkel.
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Példa: meg akarjuk talalni a 73-as decimalis érték bitkonfiguraciojat:

73 -128 =-55 =>Bit7 =0
73- 64= 9 =>Bit6 =1
9- 32=-23 =>Bit5 =0
9- 16=-7 =>Bit4 =0
9- 8= 1 =>Bit3=1
1- 4=-3 =>Bit2=0
1- 2=-1 =>Bitl =0
1- 1= 0 =>Bit0 =1
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144. abra: CV tool f& ablaka

A CV tool egy kis segédprogram a decimalis érték binarissa (vagy
forditva) alakitasahoz, vagy a kiterjesztett cimek értékének
kiszamitasahoz.

Letoltheto az alabbi cimr6l:

https://train-0-matic.com/downloads/software/cvTool.zip

== CV Tool V1.01.003 X

CV/ Bit Value Calculator

O

bit 0, value = 2 to the powerof 0 = 0

Ky

bit 1, value = 2 to the powerof 1 = 2

[l

bit 2, value = 2 to the powerof 2 = 4

&l

bit 3, value = 2 to the powerof 3 = 8

bit4, value = 2 to the powerof4 = 0

O O

bit 5, value = 2 to the powerof 3 = 0

Ky

bit 6, value = 2 to the powerof & = 64

O

bit 7, value = 2 to the powerof 7 = 0

CVValue  [0-255]

Leng Address Calculator

Long Address [0-10239]
CV17 Value  [192-231] 192
CV18Value  [0-259]
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A “train-0-matic” és a - log6 a Tehnologistic Ltd. bejegyzett védjegyei

www.train-O-matic.com

Az ABC technologia és a RailCom a Lenz electronics bejegyzett védjegyei

http://www.digital-plus.de

A SUSI és a 25.‘ log6 a DIETZ ELEKTRONIK bejegyzett védjegyei

http://www.d-i-e-t-z.de
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